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Ziel des Workshops 

Optische Erfassung 
eines  

dreidimensionalen Modells 
und 

Vorbereitung zur materiellen Erstellung 
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Lernziele 
• Wir kennen die Begriffe: Bilderfassung,- erkennung, -bearbeitung, -

verarbeitung 
• Wir kennen den Unterschied zwischen aktiver und passiver 

berührungsloser 3D-Erfassungsmethode 
• Wir kennen den Begriff Laufzeitmessung, Phasenverschiebung und 

Streifenlichtverfahren 
• Wir kennen den Begriff „Bildtriangulation“ und die mathematische 

Merkmalsextraktion „SHIFT“ 
• Wir kennen die Dichtezuordnung, Dichtepunktwolke und MESH 
• Wir kennen die gängigen Softwaretools für die Erstellung von Punktwolken 
• Wir kennen die Parameter einer Digitalkamera zur Bilderfassung 
• Wir haben selbstständig ein Modell erfasst und ein MESH modelliert 
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Inhalt 
• Darstellung des Gesamtprozesses der Bilderfassung über Scanner 

oder Fotokamera bis zum 3D Modell 
• Theoretische Grundlagen der aktiven und passiven berührungslosen 

3D-Erfassungsmethoden 
– Triangulation 
– SHIFT 
– Dichtepunktwolke 

 
 aktiv: Beschreibung von Nextengine HD 3D-Scanner und  

            Kinect-Kamera 
 Kamera fest -> Objekt wird bewegt 

 passiv: Photogrammetrie mit Digitalkamera 
  Objekt fest -> wird bewegt Kamera 

• Praktische Anwendung min. einer Methode zur selbstständigen 
Bilderfassung 
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Definitionen 

• Bilderfassung 
• Bilderkennung 
• Bildbearbeitung 
• Bildverarbeitung 

Ziel:  3D-Objekt wird materialisiert 
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Workflow der Digitalen 
Bildverarbeitung 

• Bilderzeugung 
    aktiv - passiv 
• Bildvorverarbeitung 
• Bildanalyse 
• Bildauswertung 

Quelle: Vorlesungsskript Einführung in die DBV, Przybilla, Bochum, SS17 6 



Aktive und passive berührungslose 3D-Erfassungsmethoden 
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Quelle: Vorlesungsskript Virtual Reality in der Medizin, Mastmeyer, Lübeck, SS17 8 
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Next Engine Scan Studio 

4 Laser (650nm, 7 optische Sensoren) 
Makro:  0.127 mm Genauigkeit,  
Dichte: 268K points/inch,  Scanfeldgröße:7,62 x 12,7 cm  
Entfernung des Objektes 16,5 cm 



Workflow Photogrammetrie 

Bilddatenerfassung 
Merkmalsextraktion 
Merkmalszuordnung 
Bildtriangulation 
Matching 
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