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6.7 Anschlussbedingungen an Grenzflächen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

6.8 Magnetostatische Aufgaben mit Euklidischen Symmetrien . . . . . . . . . . . . . . 8

6.9 Messvorschrift für H . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9

6.10 Dualität zwischen Elektro- und Magnetostatik . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12

6.11 Laplace-Operator auf Formen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 14

6.12 Vektorpotential und Coulomb-Eichung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15

6.13 Induktionskoeffizienten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16

7 Elektrodynamik: Grundgesetze 17

7.1 Induktionsgesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

7.2 Ampere-Maxwell-Gesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18

7.3 Lie-Ableitung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19

7.4 Allgemeine Form des Induktionsgesetzes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

7.5 Energiesatz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

7.6 Spule in Bewegung: Relativitätsprinzip . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22

7.7 Wellengleichung (für B) und Minkowski-Metrik . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29

7.8 Bremsstrahlung einer Punktladung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

7.9 Raum-Zeit-Formulierung der Elektrodynamik . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31
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