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1 Allgemeines

Die vorliegende ,Technische Information® beinhaltet folgende Themen:

e Parametrierung / CRC Berechnung
e Erstellung eines Beispielprojekts
e Zugriff auf den sicherheitsgerichteten Datenkanal

Die ,Technische Information“ kann separat angefordert werden.

1.1 Geltungsbereich

Diese ,Technische Information gilt ausschliefllich fir folgende Mess-System-
Baureihen mit EtherNet/IP Schnittstelle und CIP Safety Profil in Verbindung mit
einem SCHNEIDER Steuerungssystem M580S:

e CDV-582
e (CDS-582
e CDH-582

Die Produkte sind durch aufgeklebte Typenschilder gekennzeichnet und sind
Bestandteil einer Anlage.

Es gelten somit zusammen folgende Dokumentationen:

e siehe Kapitel “Mitgeltende Dokumente” im Sicherheitshandbuch
www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-BA-D-0142

e und diese optionale ,Technische Information®

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

2.1 Symbol- und Hinweis-Definition

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung
A GEFAHR eintreten wird, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmalnahmen nicht getroffen werden.

bedeutet, dass Tod oder schwere Korperverletzung

AWARNUNG B kann, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmalinahmen nicht getroffen werden.

bedeutet, dass eine leichte Kdrperverletzung eintreten kann,
Y'N\e)=IS[ed; 0l wenn die entsprechenden VorsichtsmaRnahmen nicht
getroffen werden.

bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann, wenn die
ACHTUNG entsprechenden  Vorsichtsmafinahmen nicht getroffen
werden.

bezeichnet wichtige Informationen bzw. Merkmale und
Anwendungstipps des verwendeten Produkts.

2.2 Organisatorische MaBnahmen

Das mit Tatigkeiten am Mess-System beauftragte Personal muss vor Arbeitsbeginn
das Sicherheitshandbuch TR-ECE-BA-D-0142, insbesondere das Kapitel
,Grundlegende Sicherheitshinweise®, gelesen und verstanden haben.

2.3 Personalqualifikation

Die Konfiguration des Mess-Systems darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden, siehe Control Expert -und SNCT - Dokumentation.

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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2.4 Nutzungsbedingungen der Softwarebeispiele

Fir das fehlerfreie Funktionieren des Sicherheitsprogrammes
und der Anwendungsbeispiele ubernimmt die
AWARNUNG TR-Electronic GmbH keine Haftung und keine Gewahrleis-
tung.
ACHTUNG Die zum Download angebotenen Softwarebeispiele dienen
ausschlieRlich zu Demonstrationszwecken, der Einsatz

durch den Anwender erfolgt auf eigene Gefahr.

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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Parametrierung / CRC Berechnung

3 Parametrierung / CRC Berechnung

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved

Die SCHNEIDER ELECTRIC M580 Sicherheitssteuerung unterstiitzt Typ 2 Safe
Forward Open Verbindungsframes. Das bedeutet, die SNN, SCID und die
Funktionsparameter (z.B. Zahlrichtung) flir das Mess-System miissen Uber ein

eigenstandiges Gerate-Tool, dem sSNCT (Safety Network Configuration Tool),
eingestellt werden.

H2 TR SNCT Device Applet - O *®

Datei  Hilfe

Hersteller: Hersteller-Code:
TR-Blectronic GmbH 137
Produkttyp: Gerateklassifizierung:
Multitum Absolutwertdrehgeber Ethemet/IP, CIF Safety s
Produktname: Geratekennung:

CD_582M-EIP R1.1 ArtNr: CD_582M-00001 SerNr: 175

alle,

Target Unique Identifier (TUNID) Abbildung
Netwerkschnittstelle: i
LAM_Feldbus (152.168.1.254) - E 2 é_ﬁ - .
IP-Adresse: i i

192.168. 1 . 5 [ g
Safety Network Number (SNN): /

1234_5678_SARC B
MAC-Adresse:

i
00-03-12-52-37-39 ; N J\\ y %
|dentifiziersn ¢ e ¥

Anwenden

Abbildung 1: TR SNCT Device Applet

Zuerst muss die IP-Adressen-Steuerung auf die entsprechende Adresse des Mess-
Systems eingestellt werden. Bei Verwendung der Drehschalter liegt die IP-Adresse im
Bereich von 192.168.1.1 bis 192.168.1.254.

Die Kommunikation mit dem Mess-System erfolgt (iber
TCP/IP, d.h. der PC, auf dem das SNCT-Tool lduft, muss
sich (liber eine Netzwerkkarte im gleichen IP-Adressbereich
befinden wie das Mess-System. (z.B. 192.168.1.100).

Mit Hilfe der Tdentifizieren-Schaltflache kann die Verbindung zum Mess-System
Uberprift werden (LEDs blinken).

Danach wird die SNN eingestellt und mit der Schaltflaiche Anwenden an das Mess-
System ubertragen.

Schreibzugriff auf das Mess-System ist nur méglich, wenn
das Mess-System nicht an die Steuerung angeschlossen ist
und keine EtherNet/IP-Kommunikation besteht. Um nach
einer EtherNET/IP-Verbindung wieder Schreibzugriff zu
erhalten, muss das Mess-System neu gestartet werden.
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Die Funktionsparameter der Mess-Systeme werden im Reiter Safety-
Konfiguration eingestellt:

S TR SNCT Device Applet I - m] x
Datei  Hilfe
Geratekennung  Safety-Konfiguration  SNCT Download  Wartung

Merkmal Wert

SIL/PL SIL2/PLd -
Drehrichtung Vorlauf -
Messldnge 536870912
Umdrehungen Zahler 65536

Umdrehungen Nenner 1

Geschwindigkeit Format Ulmin * Faktor -

Geschwindigkeit Faktor 1

Geschwindigkeit Integrationszeit 100

Geschwindigkeit Filtertyp statisch -
Geschwindigkeit Filterstirke o

Fensterinkremente 1000

Hilfe zum Merkmal:

Definiert den fir die Sicherheitsfunktion geforderten Sicherheitsintegritatslevel; [enumeriert]
Beschreibung des Parametersatzes:

Defaul-Parameter

scTs: SCCRC:
[28.01.2020 15:43:01:538 | |Hex || OxEC1C5682 | Berechnen

Abbildung 2: SCID-Berechnung mittels Mess-System - Parameter

Nach dem die Parameter eingestellt worden sind, kann Uber die Schaltflache
Berechnen die Berechnung der scID vorgenommen werden. Uber die Schaltflache
Download im Reiter SNCT Download werden die Parameter und SCID an das Mess-
System Ubertragen.

5
Datei  Hilfe L\\,
Geratekennung ~ Safety-Korfiguration SNCT Download  Wartung
Konfigurations-Download
Werkzeug-5CID
SOCRC:  [(:EC1C5662 |
SCTS: |ZE 01.2020 15:43:01:538

Download

Konfigurations-Verifikation

Gerate-5CID

SCCRC:  [DeEC1C5682 |
SCTS:  |28.01.2020 15:43:01:538 |

Upload Anzeigen Verfizieren Config verfiziert

Abschliefien / Aufechlielfen der Konfiguration
Passwortschutz
Passwort: ‘ ‘
Bestatigung:

Schlielen Offnen Riicksetzen

Done. I
Abbildung 3: Download der SCID / Funktionsparameter

Uber die Schaltflache Upload kann die erzeugte SCID tberpriift werden.

Nach einem Konfigurations-Download muss das Mess-
ACHTUNG System neu gestartet werden.
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Parametrierung / CRC Berechnung

Nach dem Neustart kdnnen die im Mess-System gespeicherten Parameter Uberpriift
werden. Hierfir muss ein Upload im Reiter SNCT Download durchgefuhrt werden.
Nach dem Hochladen der Daten kann der Benutzer Uber die Schaltflache Anzeigen
die hochgeladenen Daten tUberprifen:

&8 TR SNCT Device Applet — O *
Datei  Hilfe
Geratekennung ~ Safety-Konfiguration SMCT Download  Wartung

Korfigurations-Download
Werkzeug-5CID

SCCRC:  |EC1CH682

SCTS: [28.01.2020 154301 7 5T 5CID Display
Dowriload 1 Material: CD_582M-00001 a
2 Serial: 175
3 MAC-RAddress: 00-03-12-52-37-39
Konfigurations-Verifik ation 4 IP-Rddress: 15%2.1€5.1.5
Gerdte-SCID e S
SCCRC: | wEC1C5682 7 SCCRC: 0XECICSE82
SCTS:  |28.01.2020 154301 @ SCTs: 25.01.2020 15:43:01:538
. v
Upload IEI Verfizizren Corfig verfiziert
Abschlielen / Aufschiielen der Konfiguration
Passwortschutz
Passwort:
Bestatigung:
Schligben Offnen Ricksetzen
Done. ]

Die Werte fur die SNN und SCCRC/SCTS missen mit den Werten im Projekt Control
Expert Ubereinstimmen (siehe Kapitel 4).

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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4 Erstellung des Beispielprojekts

Dieses Kapitel beschreibt den Ablauf zur Erstellung des Beispielprojekts unter
Verwendung der integrierten Entwicklungsumgebungs-Software (IDE) von
SCHNEIDER ELECTRIC EcoStruxure Control Expert V14.1 - 191115 und
dem optionalen M580 Safety AddOn Paket. Das Beispiel kann dazu verwendet
werden, um eine EtherNet/IP-Kommunikation mit TR Mess-Systemen aufzubauen.
Zwei Arten von Verbindungen werden dabei unterschieden:

- EtherNet/IP Verbindung (nicht sicherheitsgerichteter Positionswert)
- EtherNet/IP mit CIP Safety Verbindung (sicherheitsgerichteter Positionswert)

Zugriffsschutz
Der Zugriff auf das Projekt und Steuerung wird durch ein Passwort geschiitzt. Fir alle
Beispiele wird das Passwort ,12345678" verwendet.

4.1 Voraussetzungen

WG\ [ed Gefahr der AuBerkraftsetzung der fehlersicheren Funktion durch

unsachgeméfBe Projektierung des Sicherheitsprogramms!

» Die Erstellung des Sicherheitsprogramms darf nur in Verbindung mit
der von SCHNEIDER zur Software bzw. Hardware mitgelieferten
Systemdokumentation erfolgen.

» Nachfolgende Beschreibungen beziehen sich auf den reinen Ablauf,
ohne dabei die Hinweise aus dem SCHNEIDER-Handbuch mit zu
berlcksichtigen.

Die im SCHNEIDER-Handbuch gegebenen Informationen, Hinweise,
insbesondere die Sicherheitshinweise und Warnungen, sind daher
zwingend zu beachten und einzuhalten.

» Die aufgezeigte Projektierung ist als Beispiel aufzufassen. Der
Anwender ist daher verpflichtet, die Verwendbarkeit der Projektierung
fir seine Applikation zu Uberprifen und anzupassen. Dazu gehéren
auch die Auswahl der geeigneten sicherheitsgerichteten Hard-
warekomponenten, sowie die notwendigen Softwarevoraussetzungen.

Fur das Projektbeispiel verwendete Softwarekomponenten:
® FEcoStruxure Control Expert V14.1 von SCHNEIDER ELECTRIC
e M580 Safety AddOn von SCHNEIDER ELECTRIC

Fiir das Projektbeispiel verwendete Hardware-Komponenten:
e M580 SIL3 (BMEPS58CPROS3)von SCHNEIDER ELECTRIC
e CDS582-10035 Sicherheits - Mess-System von TR-Electronic

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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Erstellung des Beispielprojekts

4.2 Hardware Konfiguration

» Control Expert starten und ein neues Projekt anlegen. Nachdem die richtige
SPS ausgewahlt wurde, mit OK bestatigen:

-
Meues Projekt u
K

[ Alle Wersionen zeigen _
5PS Min.OS5-Version  Beschreibung Abbrechen

Modicon M580 Hite
=]

03.10 CPU 580-2 ETH HSBY dezertrale und verteitte E/A

03.10 CPL 580-4 ETH HSBY dezentrale und verteitte E/A

03.10 CPL 580-6 ETH HSBY dezentrale und verteitte E/A

03.10 CPL 580-2 ETH dezentrale und verteite E/A

03.10 CPU 5804 ETH dezentrale und vereitte E/A

£

[E3)

»

Rack Beschreibung
= Modicon M580 lokaler ...

m

"""" BME XBF 0400 ETHERNET-BAUGRUPPENTRAGER MIT 4 STECKFLATZEN
"""" BME XBF D602 REDUNDANTER ETHERNET-BAUGRUPPENTRAGER MIT 6 STECKPLATZEN

"""" BME XBP 1002 REDUNDANTER ETHERNET-BAUGRUPPENTRAGER MIT 10 STECKPLATZEN -

Prajekteinstellungen
[T Einstellungzdatei: <Standardeinstelungen:

» Passwort fur das Projekt festlegen. Vorgabe = “12345678”.

»  Projekt speichern (z.B. ,TR_Example_CIP_Safety.STU")

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany

Page 12 of 47 TR-ECE-TI-DGB-0363 v00 01/31/2020




<electronic

» In der Menlleiste den DTM-Browser Offnen (Alt+shift+1) und die

TR-Electronic EDS-Datei hinzufligen:
Datei ;earbei‘ten Ansicht Dienste Extras Generieren SPS Debuggen Fenster Hilfe
AFEHES | B R|co Y [AAF|E (% 2y [EEDEwwH

BaTB Q-

- | % % | ¢

DTM-Browser

{33 Host-PC
[E 151 < 192.168.10. 1 e

-4y, Dezentraler g Offnen

- Ry, Verteiter Bus Hinzufagen ..

3 safety Distrit B
Léschen ENTF
T Feldbus-Erkennung

Nach Adresse sortieren

Verbinden

Verbindung trennen

Daten aus Gerit laden

Daten auf Gerat speichern

Kopieren

Einfiigen

Zu Modul oder Gerét gehen

Gerate-Menii L3

ALT+Eingabe

Offline-Parameter

- Online-Parameter

Vergleich
Gerat drucken SR

Konfiguration

VergraBern Beobachten

Verkleinern Diagnose

Alles erweitern

EDS aus Bibliothek entfernen
Export EDS library

Import EDS library

Store Device Conf to FDR
Online-Vorgang

Expliziter EtherNet/IP-Nachrichtena

Alles reduzieren

Projekt-Browser
%a Stukturansicht
&, Projekt
- i3, Konfiguration
: 53, 0:PLCBus
&2, 2:EI0Bus
Py

Expliziter Modbus-MNachrichtenar

Info dber

EcoStruxure
aktualisieren

Control Expert neu starten und die DTM-Bibliothek

Projekt 6ffnen und das TR-Electronic Mess-System hinzufugen:

“1 EcoStruxure
Datei  Bearbeiten Ansicht Dien Extras Generieren SP5  Debuggen Fenster Hilfe
AEHS|RiBloa || E BN
s ﬁlﬂjE3|Gi'
DTM-Browser
{3 Host-PC

=@

"
g Verteiter Bus
% safety Distri Laschen ENTF

T Feldbus-Erkennung

Mach Sdresse snrtieren

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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Erstellung des Beispielprojekts

» CIP Safety DTM... hinzufigen

r
Hinzufiigen
Pratokoll CIP Safety -
Gerat Typ Hersteller Version Datum -
E FANUC Robot Safety Slave Revision ... Gerat Fanuc Robatics America 22
E FANUC Robot Safety Slave Revision ... Gerat Fanuc Robaotics America 31
E KR C4 Revision 4 1_CS from EDS) Gerat KUKA Deutschland Gm 41
B KRC4 Revision 8.3_CS from EDS) Gerat KUKA Deutschland Gm... 83 —
B  KRC4 Revision 3.1_CS ffrom EDS) Gerat KUKA Roboter GmbH 3
B TCDEC-8B4B-D1U-G Revision 1.2 C... Gerat Molex Incomporated 1.2
B TCDEC-8B4B-DYU-G Revision 1.2.C... Gerat Molex Incomporated 1.2
[ TCDEC-8B4P-D1U-G Revision 12 C... Gerat Molex Incorporated 12
[ TCDEC-8B4P-DYU-G Revision 12 C... Gerat Malex Incomporated 12
B P55u2 POF/S EIP Revision 1.1_C5 (... Gerat Pilz GmbH & Co 11 =
B MICS3-ABAZXAIZ1 Revision 1.2 C5 (.. Gerat SICK AG 1.2
B MICS3-CBAZXZ1 Revision 1.2_C5 [ Gerdt SICK AG
CD_B82_-EIP Revision 1.1_C5 ffrom ... Gerat TR-Blectronic GmbH .
B TBIP-L4FDIO1-210L Revision 2.8_CS... Gerat Turck, Inc. 28
B TEIF-L4-FDIC1-2I0L Revision 3.1_C5... Gerat Turck, Inc. 3
B TEIP-L5-FDIO1-2I0L Revision 2.8_CS... Gerat Turck. Inc. 28
B TBIP-L5-FDIO1-2I0L Revision 3.1 CS... Gerat Turck, Inc. 3.1 -

» ...und fir den nicht sicherheitsgerichteten Positionswert (EtherNet/IP ohne CIP-
Safety), optional die EtherNet/IP DTM.

i

r
Hinzufiigen
Protokol Etheriet/IP -
Gerat Typ Hersteller Version Datum -
E SP&00 ER 400V Revision 3.1 from EDS) Gerat | Rockwell Automation./R. 31
B SPE00 ER 600V Revision 1.1 from EDS) Gerat | Rockwell Automation/R... 1.1
B 5PE00 ER 600V Revision 2.1 from EDS) Gerdt | Rockwell Automation/R... 21
B 5P600 ER 600V Revision 3.1 from EDS) Gerdt | Rockwell Automation/R... kX
E SP60D Revision 1.1 from EDS) Gerat | Rockwell Automation/R... 11
E SPB0D Revision 2.1 from EDS) Gerat | Rockwell Automation./R. 21
E SPEDD Revision 3.1 from EDS) Gerdt | Rockwell Automation/R... X
E EtherNet/IP Messaging from EDS) Gerat Rockwell Software 11
=] 151 RIQ EtherNetIP from EDS) Gerat SAE-STAHL GmbH 3z
1 PME SWT 0100 Gerat SCAIME 01.00 20130705
B MICS3-ABAZXXIZ1 Revision 1.2 from EDS) Gerat SICK AG 12
=] MICS3-CBAZXXIZ1 Revision 1.2 from EDS) Gerat SICK AG 12
H TR C-582 Encoder Revision 1.3 from EDS) Gerat TR Hectronic GmbH
E CD_582_-EIP Revision 1.1 from EDS) Gerd TR-Bectronic GmbH .
B TBIP-L4-FDIO1-2I0L Revision 2.8 from EDS) Gerat Turck, Inc 28
B TBIP-L4-FDIO1-210L Revision 3.1 from EDS) Gerat Turck, Inc. 3 [
B TBIP-L5-FDIO1-210L Revision 2.8 from EDS) Gerat Turck, Inc. 28 -

Schliefhen

» Die Eigenschaften werden nicht gedndert

» Eine DTM-Nachricht fur die CIP-Safety-Verbindungen wird angezeigt (es sind
zwei Verbindungen notwendig). Das ist in Ordnung, dieses Problem wird spater
angegangen, indem eine Sicherheitsausgangsverbindung hinzugefugt wird.

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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» Im DTM-Browser werden die hinzugefligten DTMs angezeigt:

DTM-Browser

{53 Host-PC

: 192.168.10.1 > BMEP58_ECPU_EXT
8, Dezentraler Bus

Verteilter Bus

[, <EtherNet1p:192.168.10.4 > CO_582_FIP_Revision_1_1 UZBG3E
Safety Distributed Bus

» Zuerst muss die IP-Adresse der SPS angepasst werden. Hierfir im Projekt

Browser die Eigenschaften fir E1P 6ffnen:

Projekt-Browser
Ty Stukturansicht

..... : a’ Projekt
-3, Konfiguration
o B, 0 2 PLC Bus
T, o : BME %8P 0300

(P (P} : BMX CPS 40025
0 (1) : BME P53 40405

7 Hyperlink hinzufigen ...

i 4
............. g]_m’ 2 : EI0-Bus
............. [‘_—‘!' Abgeleitete Date

Verkleinern

» Reiter I1PConfig auswahlen und die IP-Adresse 192.168.1.101 einstellen

0.0: EIO : CommHeadRIODIOL6_CipSafety
RIO-DI0-Kormmunikator-Kopfrmodul

[ET CommieadRIODIOT6 CoSe | {8 Securty | Tl 1PConfig | T As7P | T e | T Wi | T Seviceror | T sarety |

. B Kanal 0
IP-Adressenkonfiguration
|P-Hauptadresse 192 . 188 . 1 . 101
MMzin |F address +1 0O .0 .0 .0 {Verwendet fiir Hot Standtry)
|P-Adrazze A 192 188 . 11 . 1
IP-Adresze B o .0 .0 .0 {Verwendet fiir Hot Standtry)
Subretz-Masks 255 .25%5. 0 .0
Gatewsy-Adresse sz .88 . 1 L1

CRA IP-Adressenkonfiguration

CRA-IP-Adressenkonfiguration sktuslisiersn

Erweiterte Konfiguration
Konfiguration der Dienste

> Fenster schlieRen und Anderungen annehmen.
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Erstellung des Beispielprojekts

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved

fdtSettings der Steuerung 6ffnen:

DTR-Browser
{33 Host-PC
= © 192.168.10

Dezentraler Bus
=)-h, Verteilter Bus

B, <EtherNetIP:1 S ENTE B
-Bp Safety Distributed B .~ '
B, <EtherNetIp;1) B FEICDUS-ErkeEnnung (R

Daten aus Gerédt laden

» Beide hinzugefigte DTMs erhalten die gleiche

» Fur beide DTMs missen die IP-Adressen angepasst werden. Hierzu die

IP-Adresse  (nicht

sicherheitsgerichtete Verbindung und sicherheitsgerichtete Verbindung beziehen

sich auf das gleiche Gerat):

\F BMEPS8_ECPU_EXT - fdtConfiguration

BMEP58_ECPU_EXT
"' Kommunikation
BME P58 40405

= Kanaleigenschaften Eigenschaften | Adresseinstellungen |
TCRAP
= Dienste IP-Konfiguration
i Adressserver
IP-Adresse:

= Lokale Ethernet/IP-Slaves

Lokaler Slave 1
Elemente Subnetzmaske:
Lokaler Slave 2
: Elemente Gateway:
-  Lokaler Slave3
: Elemente
/ Gerateliste Adressserver
-4 Sicherheitsgerit/e
B d (769) CD_582_FIP_Revision_1 1_GMIXBP <EIP:192.168.10.5> DHCP fiir dieses Gerat:
Ef [513] CD_582_EIP_Revision_ 1 1 UZBG3E <EIP: 192.168.10.5>
= Grey Channel 1 Identifiziert nach:
Elemente
Protokollierung
Kennung:

Deaktiviert -

Geratename

CD_562_EIP_Revis

» Die Warnung Diese Adresse ist nicht eindeutig hat in diesem Fall
keine Bedeutung, da sich beide DTMs auf das gleiche Gerat beziehen. Die DTM

sieht jetzt folgendermalen aus:

DTM-Browser

{5y Host-PC

=8 < 192.168.10.1 > BMEPS3_ECPU_EXT
3@ Dezentraler Bus

B% Verteilter Bus

¢ e, <EtherNetIr:192,168.10.5 > CD_582_EIP_Revision_1_1 UZBGIE

=% Safety Distributed Bus

‘B, < EtherNet IP:192, 168, 10.5 > CD_582_EIP_Revision_1_1_GMI¥EP
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» Jetzt wird der CIP-Safety-DTM eine zweite Sicherheitsverbindung hinzufligt. Die
SCHNEIDER SPS benétigt fir jedes CIP Safety Gerat eine Eingangsverbindung

und eine Ausgangsverbindung. Hierfir fdtConfiguration der Safety DTM
offnen:

DTM-Browser =

{3 Host-PC

=8 < 192.156.10.1 » BMEPS8_ECPU_EXT

%1} Dezentraler Bus

= 3@, Verteilter Bus

: E’ < EtherMet IP:192,168,10.5 » CD_582_FIP_Revision_1_1 UZBG3E
B, Safety Distributed Bus

B e

Léschen ENTF

Verbinden

Daten aus Gerat laden

Daten auf Gerét speichern

Kopieren

» In der fdtConfiguration den Schalter Verbindung hinzufiigen klicken
und die Safety Output Verbindung hinzufiigen. Unter General die
vorgegebene SNN und SCID einfiigen:

€D_582_EIP_Revision 1 1_GMSXBP - fdtConfiguration oo ==
CD_582_EIP Revision 1.1_CS from EDS)
.
EA Schneider
CD_582_EIP_Revision_1_1_GMSXEP FElectric
- CD_S82_EIP_Revision 1 1_GM3XBP Safety
Safety Input
Safety Output

Protokollierung Safety Network Number: 1234 5678_9ABC ]

Hinwels: Das Format der Netzwerk-Sicherheitsnummer lautet XXXX_YYYY_7Z7Z (hex).

XXXX steht fiir die Anzahl der Tage ab 1. Januar 1972, YYYY und ZZZZ entspricht der Zeit
inms

Configuration Signature
D: ECIC_5682
Datum: 01/28/2020 7} [mm/ddfyyyy ]
Jhrzeit: 15:43:01 +| s ] [uUTCZeit ]

Hinweis: Sie Signatur der Sicherheitskonfiguration (SCID) besteht aus SCCRC und SCT.
ID ist CRC-Parameter der Sicherheitskonfiguration mit 4 Bytes (XCX_YYYY). XXXX_YY¥Y
ist ein Hexadezimalwert. Datum und Uhrzeit ist Zeitstempel der Sic
mit & Bytes.

Verbindung hinzufigen Verbindung ertfemen

<l Nicht verbunden 0 Datensatz 7

» Mit OK bestatigen.
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Erstellung des Beispielprojekts

» Um die Werte beobachten zu kénnen, missen Animationstabellen (normal
und safe) zum Projekt hinzugefuigt werden:

Projekt-Browser

B Stukturansicht

-2, Bedienerfenster
[ &’ k

[, Positionierung

C.!, Kommunikation

[#f5l, Ethernet-Netzwerk
@, Programme-PROCESS

@, Variablen und FB-Instanzen
{t, Programmschnittstelle

@, Elementare Variablen

@, Abgeleitete Variablen

@, Gerste-DDT-Variablen

B, E/A-abgeleitete Variablen
i, Elementare FE-Instanzen
ik, Abgeleitete FB-Instanzen

T, Programmschn Einfligen

&, Elementare Va

Alle laschen
@, Abgeleitete Va
@, Gerste-DDT-Ve Alle trennen
&, Elementare FB iy
Impaortieren

Alle Tabellen in dauerhafte Tabellen urmwandeln

Tempordre Tabellen laschen

_ Tabelle mit forcierten Bits 6ffnen

Projekt-Browser

g Stukturansicht

., E/A-abgeleitete Variablen
i, Elementare FB-Instanzen
i, Abgeleitete FB-Instanzen

la, Tasks

[, masT

{3, Ereignisse

C.!, Zeitgeberereignisse
C.!, E/A-Ereignisse
[, Animationstabellen

{3, Programm-SAFE

@, Variablen und FB-Instanzen
------ {t, Programmschnittstelle

@, Elementare Variablen

@, Abgeleitete Variablen

@, Gerate-DDT-Variablen

&, Elementare FB-Instanzen
ik, Abgeleitete FB-Instanzen

Meue Animationstabelle

Einfagen

Alle lGschen

» Im Folgenden Neue Animationstabelle — Fenster mit OK bestatigen.

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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In den Tabellen kdnnen nun die gewiinschten Werte hinzugefiigt werden. Zuerst

wird der nicht sicherheitsgerichtete Positionswert zum TabelleProcess
hinzugefligt (normaler EtherNet/IP Positionswert, nicht sicherheitsgerichtet):

P: TabelleProcess

=a
=

il

Name - Wert Typ - Kommentar

¥ ams

Animationstabelle : Instanzauswahl

CD_582_EIP_Revision_1_1_UUZBG3E.Inputs. Positior [PROCESS

Variablen | Funktionsbausteine [ Schnitistelle |

Name [=] [*

Name
@ BMEP58_ECPU_EXT
@ CD_562_EIP_Revision_1_1_UZBG3E
@ CD_582_EIF_Revision_I_1_UZBG3E Freshness
@ CD_582 EIP_Revision_1_1_UZBG3E Freshness_1
=@ CD
*

11U Inputs.
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_UZBG3E OQuiputs

Ty
T_BMEP58_ECPU_EXT
T_CD_582_EIP_Revision_3ROCLR
BOOL
BOOL
T_CD_582_EIP_Revision_3ROCLR_IN
| UDINT
T_CD_582_EIP_Revision_3ROCLR_OUT

» Jetzt werden die sicherheitsgerichteten

Werte zu TabelleSafe hinzugefigt,

namlich TR_Safety Position und die CTRL IN/CTRL OUT Werte, um die
sicherheitsgerichteten Verbindungen ein- und ausschalten zu kénnen.

S: TabelleSafe

E
Name v Wert Typ +  Kommentar
el L

Animationstabelle : Instanzauswahl

CD_582_EIP_Revision_1_1_GMSXBP Input. TR_Saft » [SAFE

Variablen [ Schnitstele|
Name =] [
Name e v We Kom.. v  Aias
= @ CD_582_EIF_Revision_1_1_GMSXEP T_CD_582_FIP_Revision_J4FVYN
® CD_582_FIP_Revision_i_1_GMSXEF Heath BOOL = Global He
CD_582_FIP_Revision_1_1_GM3XBP CTRL_IN BOOL 1 = Enable/Di
CD_582_FIP_Revision_1_1_GM3XBP CTRL_OUT BOOL 1 = Enable/Di
CD_582_FIP_Revision_1_1_GM3XBP Status_IN 5_CIP_SAFETY_STATUS = Input Status
CD_582_FIP_Revision_1_1_GMSXEP Status_OUT 5_CIP_SAFETY_STATUS ~ Output Sta
CD_582_FIP_Revision_1_1_GM3XEP Corf_IN 5_CIP_SAFETY_CONF - CIP signat
CD_582_FIP_Revision_1_1_GM3XEP Corf_OUT 5_CIP_SAFETY_CONF = CIP signat
£ @ CD_582_EIP_Revision_i_1_GMSXBP Input T_CD_882_FIP_Revision_I4FVYN_IN Input Variabl.
® UINT
[] | ARRAYD 3] OF EYTE e
B CD_582_EIP_Revision_1_1_GMSXBP Input. TR_Safety_Velooty ARRAY[0..3) OF BYTE
B CD_582_FIP_Revision_1_1_GMSXEBP Input. Free ARRAY[0..1] OF BYTE Unused Van
& CD_582_EIP_Revision_1_1_GMXEP Outpt T_CD_882_FIP_Revision_|4FVYN_OUT Cutput Vana
» Die Tabellen sollten dann folgendermal3en aussehen:
P: TabelleProcess
= &
MName - Wert Ty - Kommentar
& CD_582_EIP_Revision_1_1_UZBG3E Inputs.Position_Value_Unsigned UDINT
S
: TabelleSafe
Name Kommentar
8 | ) I
& CD_582_EIP_Revision_1_1_GM3XBP Input. TR_Safety_Position[0] BYTE
& CD_582_EIP_Revision_1_1_GMSXBFP Input. TR_Safety_Position[1] BYTE
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_GMSXBP Input. TR_Safety_Posttion[2] BYTE
& CD_582_EIP_Revision_1_1_GM3XBP Input TR_Safety_Position([3] BYTE
& CD_582 EIP_Revision_1_1_GM3XEP.CTRL_IN BOOL = Enable/Disable Input connection
& CD_582 EIP_Revision_1_1_GM3XBP CTRL OUT BOOL = Enable/Disable Output connection
-

» Das Projekt kann jetzt generiert und an die SPS Ubertragen werden. Das Projekt

anschlieend speichern.
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Erstellung des Beispielprojekts

4.3 Projekt generieren und ubertragen

Um das Projekt in die SPS laden zu kdnnen, muss das Projekt zuerst erstellt werden:

» Menl Generieren auswahlen und Alle Projekte generieren klicken.

» Nach der Erstellung eine Verbindung zur SPS herstellen
(Meni SPsS -> Verbinden)

= Welche Arten von Verbindungen mdéglich sind, sind dem SPS-Handbuch
zu entnehmen. In diesem Beispiel wurde der USB-Anschluss verwendet.

» Projekt zur SPS Ubertragen auswahlen:

Datei Bearbeiten Ansicht Dienste Extras  Generieren Debuggen Fenster Hilfe
HES & VS Trennen

- =
s =

DTM-Browser

{53 Host-PC
=48 < 192.168.1.101 > BMEP58_ECPU_BXT
% Verteilter Bus

Fh Projekt von SPS Gbertragen

_ B, «EtherNet IP:192,168.10.5 > CD_582_EIP_Revi
=-By Safety Distributed Bus
[, < EtherNet IP: 192,168, 10.5 > CD_582_EIP_Revi

» SPS-Ausfithrung nach Ubertragung markieren und Ubertragen-

Schaltflache klicken:

f Projekt an SPS dbertragen @1
FLC-Projekt Uberschiiebenes SPS-Projekt
MName: [keine Binardatei gefunden] Mame: Praject
Wersion: Wersion: 0.0.18
Letzter Build:

Letzter Build: 09.10.2020 15:03:57

Signatur der Signatur der .
ZAFE-Quele oo SR auele: 07107 AATTdTaltbr dE43TbET

[V]i5PS-Ausfiihrung nach Ubertragung

Ubertragen ] [ Abbrechen

Nach der Ubertragung OK klicken, um das Projekt auf der SPS zu starten:
rStarten @1

I.-"'_"\-.I SPS-Projekt:
L - 4 MName: Projekt
Version: 0.0.0
Letzter Build: 19.10.2020 15:22:24

Starten fiir dieses Projekt bestatigen?

0K | | Abbrechen

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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» Jetzt sollten die Positionswerte des Mess-Systems in den Animationstabellen zu
sehen sein — die Kommunikation (EtherNet/IP und CIP Safety) ist aktiv:

P: TableProcess [==]=]
2 H
Name > Value Type ~  Comment
@ CD_582 EIP_Revision_1_1_SAHO05G.Inpuits Position_Value_Un... | 268448438 UDINT
[2] 5: Tablesafe
Modfication Farce 2 &
Commert
———
CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 Input TR_Safsty_Position[0] 16
& CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2.Input. TR_Safety_Paosition[1] 0
& CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2.Input. TR_Safety_Position[2] 50
& CD_582 FIP_Revision_1_1_TMXDP2 Input. TR_Safety_Position[3] 247
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2CTRL_IN 1 = Enable/Disable Input connection
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2CTRL_OUT 1 = Enable/Disabls Output connection
Wenn eine Sicherheitsverbindung aufgebaut wurde und
dann unterbrochen wird, d.h. die Verbindung geht verloren,
startet sie nicht automatisch wieder. Der Benutzer muss das
CTRL-BiIt fur die Verbindung wieder auf "1" setzen.
Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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5 Firmware Update

Wenn ein Update der Mess-System Firmware erforderlich ist, stellt TR-Electronic
Update-Dateien zur Verfigung, die speziell fur die Mess-Systeme, die ein Update
bendtigen, erstellt werden. Mit Hilfe des Tools TR SNCT Device Applet ist es
moglich, die Dateien fiir das Update an das Mess-System zu ibertragen.

Die Kommunikation zum Mess-System erfolgt tiber TCP/IP,
so dass der PC, auf dem das SNCT-Tool lauft, dber eine
Netzwerkkarte im gleichen IP-Adressbereich wie das Mess-
System verfligen muss (z.B. 192.168.1.100).

Auf Wunsch kann TR-Electronic den Kunden auch unterstiitzen, wenn ein Update
bendtigt wird.
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6 Software Download, Beispiele und Bibliotheken

e EDS Datei:

www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-ID-MUL-0067

e Software TR SNCT Device Applet fiir die CRC Berechnung:

www.tr-electronic.com/f/zip/TR-ECE-SW-MUL-0016

o Beispielprojekt fiir SCHNEIDER M580S Steuerung:

www.tr-electronic.com/f/zip/TR-ECE-SW-MUL-0015
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Software Download, Beispiele und Bibliotheken
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1 General information

This "Technical Information" includes the following topics:

e Parameter definition / CRC calculation
e Example project creation
e Access to the safety-oriented data channel

The "Technical Information" can be requested separately.

1.1 Applicability

This "Technical Information" applies exclusively for the following measuring system
series with EtherNet/IP interface and CIP Safety profile in conjunction with a
SCHNEIDER controller series M580S:

e CDV-582
e (CDS-582
e CDH-582

The products are labeled with affixed nameplates and are components of a system.

The following documentation therefore also applies:

e see chapter “Other applicable documents” in the Safety Manual
www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-BA-GB-0142

e and this optional "Technical Information"
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Safety information

2 Safety information

2.1 Definition of symbols and notes

means that death or serious injury will occur if the required
A DANGER precautions are not met.

means that death or serious injury can occur if the required
A WARNING precautions are not met.

means that minor injuries can occur if the required
A CAUTION precautions are not met.

means that damage to property can occur if the required
NOTICE precautions are not met.

indicates important information or features and application
tips for the product used.

o [0

2.2 Organizational measures

Prior to commencing work, personnel working with the measuring system must have
read and understood the Safety Manual TR-ECE-BA-GB-0142, particularly the chapter
"Basic safety instructions”.

2.3 Personnel qualification

The configuration of the measuring system must be carried out by qualified personnel
only, see manual of “Control Expert” and the SNCT.
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2.4 Conditions of use for software examples

TR-Electronic GmbH cannot accept any liability or
guarantee for error-free functioning of the safety program

A WARNING and application examples.
NOTICE The software examples available for download serve
exclusively for demonstration purposes; they are used at

the user's own risk.
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Parameter definition / CRC calculation

3 Parameter definition / CRC calculation

SCHNEIDER ELECTRIC’s M580 safety controller supports a type 2 safe forward
open. This means the SNN, the SCID and the functional parameters (i.e. rotational

direction) for the encoders have to be set by a standalone device tool: the SNCT
(=Safety Network Configuration Tool).

@2 TR SNCT Device Applet - O e
File  Help [k
Device Identification ~ Safety Configuration SMCT Download  Maintenance
Vendor: Vendor Code:
TR-Blectronic GmbH 1137
Product Type: Device Classification:
Absolute Multitum Encoder Ethemet/IP, CIPSafety oauiilie
Product Name: Device Identification: =
CD_B82M-EIP MtNr: CD_S82ZM-EIP Serlr: 1 é'[
3
Target Unique Identifier (TLINID) Device Image
Network Intesface: -
LAN_Feldbus {1592.168.100.99) - L A -
IP Address: ST~
192.168. 1 . § | o)
Safety Network Number (SNN): /
1234_5678_3ABC . A\
MAC Address: d ‘\\_ "E‘-
00-03-12-EB-5E-0C \ f
@
Identify G 7
- @ -
Write

Figure 1: TR SNCT Device Applet

At first, the IP-address control has to be set to the corresponding address of the
encoder. When using the rotary switches the |IP-address is in the range of
192.168.1.1 ... 192.168.1.254.

The communication to the encoder is done via TCP/IP, i.e.
the PC, on which the SNCT tool is running, needs to have a

network card in the same IP-address range as the encoder
(i.e. 192.168.1.100).

With the help of the Identify-button the connection to the encoder can be checked
(LEDs are blinking).

After that the SNN is set and transferred to the encoder by means of the
Write-button.

Write access to the encoder is only possible if the encoder is
not connected to the controller and the EtherNet/IP-
communication is not running. To get write access again after

running an EtherNET/IP-connection one has to restart the
encoder.
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The functional parameters for the encoders are set in the Safety Configuration-

tab:
2 TR SNCT Device Applet - O X
File  Help I“\’

Device Identification | Safety Configuration | SNCT Download  Maintenance

Feature Value

SIL/PL SiL2/FLd @
Rotational Direction forward i
Measuring Range 536870912
Revolutions Numerator 65536

Revolutions Denominator 1

Velocity Format revimin * factor -
Velocity Factor 1

Velocity Integration Time 100

Velocity Filter Type static -
Velocity Filter Intensity 0

Window Increments 1000

Tool Information:

Parameter Set Description:
Default Parameters

SCTS: SCCRC:
[01/28/2020 15:43:01:538 | |HEX - | OXECIC5682 | Generate

Figure 2: Generating SCID with encoder parameters

After setting the parameters, the Generate-button calculates the SCID. The
parameters and the SCID can be transferred to the encoder by pushing the button
Download in the SNCT Download-tab.

= N
File  Help
Device ldentification Safety Configuration SNCT Download  Maintenance

Configuration Download

Tool SCID

SCCRC: [mECT1CH682 |
SCTS:  [01/28/2020 15:43:.01538 |

Download

Configuration Verfication
Device SCID
SCCRC: [mEC1CS682 |
SCTS:  [01/28/2020 15:43:01538 |

Upload Display Verify SCID verified

Configuration Lock / Unlock
Password Protection
Password: | -------- |

Lock Unlock Reset

Done. I
Figure 3: Download of SCID and functional parameters

You can check the SCID by pressing the button Upload.

After a configuration download the encoder has to be
NOTICE restarted.
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Parameter definition / CRC calculation

After the restart you can check the parameters saved in the encoder. An Upload on
the tab SNCT Download has to be done. After uploading the data the user can click
the button Display to check the uploaded data:

ﬁ“-‘?.:“:a ce Applet

File  Help

Configuration Download
Tool SCID

Device |dentfication  Safety Configuration  SNCT Download  Mairtenance

SCCRC: | wEC1C5682

SCTs: 01+30,2020 13:50:4

TR SNCT SCID Display

Download 1 Material: CD S82M-EIP
2 Serial: 1
3 MAC-Lddress: 00-03-12-EB-5E-0C
Configuration Verification 4 IF-Rddress: 132.163.1.5
: e
Device SCID [ 1esasere sREc
SCCRC: |wECichRE? 7 SCCRC: 0xECLICSEE2
8 5CTS: 22.01.2020 15:43:01:538
SCTS: 01/28/2020 15:43 i
Upload . Close | Verify 5CID verfied
Configuration Lock / Unlock
Password Protection
Password: = [seeesees
Confirm: @ |seeeeees
Lock Unlock Reset
Done. L 1

The SNN and the SCCRC/SCTS have to match the values in the Control Expert

project (see chapter 4).
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4 Example project creation

This chapter describes the procedure for creating the example project using
SCHNEIDER ELECTRIC’s integrated development environment (IDE) software
EcoStruxure Control Expert V14.1 - 191115 and the optional package
M580 Safety Addon. The example can be used to start an EtherNet/IP-
communication with the TR-encoders with two kinds of connections:

- EtherNet/IP-connection (grey position value)
- EtherNet/IP with CIP Safety connection (safe position value)

Access protection
Access to the project and to the controller is protected by a password. In every
example the password is “12345678".

4.1 Prerequisites

A s\ lIN[eW Danger of deactivation of the fail-safe function through incorrect

configuration of the safety program!

» The safety program must only be created in conjunction with the
system documentation provided by Schneider for the software and
hardware.

» The following descriptions relate to the pure procedure and do not take
account of the instructions from the Schneider manual.
It is therefore essential to observe and comply with the information and
instructions provided in the Schneider manual, particularly the safety
instructions and warnings.

» The configuration shown should be taken as an example. The user is
required to check and adapt the usability of the configuration for his
own application. This also includes the selection of suitable safety-
oriented hardware components and the necessary software
prerequisites.

Software components used for the project example:
e SCHNEIDER ELECTRIC’s EcoStruxure Control Expert V14.1
e SCHNEIDER ELECTRIC’s M580 Safety AddOn

Hardware components in the project example:
e SCHNEIDER ELECTRIC’s M580 SIL3 (BMEP58CPROS3)
e TR-Electronic’'s CDS582-10035 safety encoder
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Example project creation

4.2 Hardware configuration

» Start Control Expert and create a new project. After selecting the right PLC

press OK:

-

Mew Project

[ Shaw all versions

PLC Min. 05 Version  Description
""" Modicon M340
Modicon M520
=~ Modicon M580 Safety
"""" BME H58 20405 03.10 CPU 580-2 ETH HSBY remote and distributed 10
"""" BME H58 40405 03.10 CPU 5804 ETH HSBY remote and distibuted 10
"""" BME H58 60405 03.10 CPU 580-6 ETH HSBY remote and distibuted 10
"""" BME P58 20405 03.10 CPU 580-2 ETH remote and distributed 10
"""
[ Momentum
[ Premium
[~ Quantum
Rack Description i
= Modicon M580 Safety loc...
= Rack -
----- BME XBP 0400 4 S5LOTS ETHERNET BACKPLANE i
"""" BME XBP 0602 6 5LOTS REDUNDANT ETHERNET BACKFLANE
...... T —

Project Settings

[ Settings File: |<default settingsy

Cancel

ik g

Help

» Set a password for the project. We use “12345678”.

»  Save the project (i.e. “TR_Example_CIP_Safety.STU”)

© TR-Electronic GmbH 2020, All Rights Reserved
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» Open the DIM-Browser in the Tools-Menu Alt+shift+1l and add the
TR-Electronic EDS:

File Edit View Services Tools Build PLC Debug Window Help

AEEE | iR |oa (L[ |l|& e ([EEDB WM

Bama(a-|
DTM Browser ]

{3 HostPC

Add...
Delete Del
T Field bus discoven

Sort by address

Connect

Disconnect

Load data from device

Store data to device

Copy
Paste

Go to module or device

Online Parameter
Properties ALT+Enter
G »
Print device omFare .
Configuration
Zoom in Observe
Zoom out Diagnosis
Expand all Additional functions Add EDS to library

Collapse all Bemove EDS from library

Export EDS library

Project Browser Import EDS library
Store Device Conf to FDR

IEH Structural view

Online Action
'''' : a’g:]:ctnﬁg b EtherMet/IP Explicit Message
onfiguration
%R, 0:PLC bus Modbus Explicit Mess
[, o : BME ¥EP 0800 About

M m evm

» Restart the EcoStruxure Control Expert and update the DTM-1ibrary

» Open the project and add a TR-Electronic-encoder by selecting Add...

File Edit View Services Tools Build PLC Debu

BEHE | RiB|oa|z|od

LEIGY
DTM Browser

{33 HostPC
=-

Del
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Example project creation

» Add CIP Safety DTM...
- R
Add e
Protocal [[;|P Safety
Device Type Wendar Version Date o
E FANUC Robat Safety Slave Revision 3.1_... Device Fanuc Robatics America 31
E KR C4 Revision 4. 1_CS from EDS) Device KUKA Deutschland GmbH 41
E KR C4 Revision 8.3_CS5 from EDS) Device KIUKA Deutschland GmbH 8.3
E KR C4 Revision 3.1_CS5 {from EDS) Device KUKA Roboter GmbH 31
E TCDEC-8B4B-D1U-G Revision 1.2_CS fro... Device Molex Incomporated 12 W
E TCDEC-8B4E-DYU-G Revision 1.2_CS fro.. Device Molex Incomparated 12
E TCDEC-884P-D1U-G Revision 1.2_CS fro... Device Molex Incorporated 12
E TCDEC-8B4P-DYU-G Revision 1.2_CS ffro... Device Molex Incomporated 12
[ PSS w2 P0F/S EIP Revision 1.1_CS from ... Device Pilz GmbH & Co 1.1
E MICS3-ABAZXIZ1 Revision 1.2_C5 from ... Device SICK AG 1.2 L
B . Device SICK AG 12 3
=l CD_582_-EIP Revision 1.1_CS from EDS) TR-Blectronic GmbH .
B TBIP-L4-FDIO1-210L Revision 2.8_CS fro Device Turck, Inc 28
B TEIP-L4-FDIO1-210L Revision 3.1_CS fro... Device Turck, Inc. 31
B TBIP-L5-FDIOT1-210L Revision 2.8_CS fro... Device Turck, Inc. 28
B TEIP-L5-FDIO1-2I0L Revision 3.1_CS fro... Device Turck, Inc. 31 L3
o

» ...and for the grey encoder value (EtherNet/IP without CIP-Safety) optional the
EtherNet/IP DTM.

)

Add
Protocal EtherMet/IP
Device Type Vendor Version Date -
E SPE00 ER 600V Revision 2.1 from EDS) Device Rockwell Automation/Reli... 21
E SP&00 ER 600V Revision 3.1 from EDS) Device Rockwell Automation./Reli 31
E SPE00 Revision 1.1 ffrom EDS) Device Rockwell Automation/Reli... 1.1
E SP&0D Revision 2.1 from EDS) Device Rockwell Automation/Reli... 21
E SPE00 Revision 3.1 from EDS) Device Rockwell Automation/Reli... 31
E EtherMNet/IP ing from EDS) Device Rockwell Software 1.1
=] 151 RIO EtherNetIP from EDS) Device SAE-STAHL GmbH 32
1 PME SWT 0100 Device SCAIME 01.00 20130705
B MICSI-ABAZIHIZ1 Revision 1.2 from EDS) Device SICK AG 12
A MICS3-CBAZXCAZ1 Revision 1.2 from EDS) Device SICK AG
E CD_582_-EIP Revision 1.1 from EDS) TR-Hectronic GmbH
B TBIP-L4&-FDIO1-210L Revision 2.8 from E... Device Turck, Inc. 28
] TBIP-L4-FDIO1-2I0L Revision 3.1 from E... Device Turck. Inc. A
E TEBIP-L5-FDIC1-210L Revision 2.8 from E... Device Turck, Inc. 28
E TEIP-L5-FDIC1-210L Revision 3.1 from E... Device Turck, Inc. 31
E licomlO EtherMet/IP Scanner from EDS) Device Woodhead Software & Ele... 21 |_|
i

» We do not modify the properties in this case.

» A DTM message for the CIP Safety connections is coming up (2 connections
necessary). That is OK, we handle this issue later on by adding a Safety Output
connection.
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» The DTM-Browser shows the two added DTMs:

DTM Browser

{53 Host PC
5/ 7] < 192.168.10.1 > BMEPS8_ECPU_EXT
0, Remote Bus

3, Distributed Bus

- B, <EtherNet IP1192,168.10.3 > CD_582_EIP_Revision_1_1_3AHO5G
-4 Safety Distributed Bus

------ B, <EtherNet IP:192.168.10.4 > CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2

» First we have to change the IP-address of the PLC. In the Project Browser

open the properties for ETP:

Project Browser

%ﬂ Structural view

% Configuration

g5 0:PLC bus

[l 0+ BME XBP 0800

{P) (F) : BMX CPS 40025

Import

Export

Add Hyperlink ...

Zoom out

» Goto the tab IPConfig and set the IP-address t0 192.168.1.101

0.0: EO : CommHeadRIODIO16_CipSafety
RIO D10 Commuricator Head

E CommHeadRIODIO16_CipSafety
. B Channel 0

{Mll Secumy | {00 1PConfig | I 257P | 10 swmse | {0 w7P | (0} Senviceror

|P address configuration

CRA |P zddress configuration

Main IF address hsz .

|P zddress A 192 .

P address B [}
Subnetwork mask 235 .
Gateway address 152 .

Main |F address +1 o .0 .0 .0

Update CRA |P address configuration

Adwvanced configuration

Services configuration

(Used for Hot Standby)

(Us=d for Hot Standby)

» Close the window and accept the modifications.
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Example project creation

» Then we have to change the IP-address for both DTMs. To do this we have to
open the fdtsSettings of the controller:

File Edit View Services Tools Build PLC Debug Window Help

BB jea|vear @y e

Ts |& ‘

=} Remote Bus
-5, Distributed Bus

» Both DTMs added get the same IP-address (the grey and safe connection go to
the same device):

E? BMEPS8_ECPU_EXT - fdtConfiguration EI
BMEP58_ECPU_EXT
"' Communication schneider
BME P58 40405 FElectric
- Channel Properties Properties Address Setting |
L TCRAP
- Services IP Configuration
e Address Server 9 e 1 s
=  EtherNet/IP Local Slaves Linies / ' ! !
= Local Slavel
Ttems Subnet Mask: 255 .25 . 0 .0
[=! Local Slave 2
H Items Gateway: 192 . 168 . 10 . 1
= Local Slave 3
Items
= j Device List Address Server
- # Safety Device(s)
=W, [755) CD 582 EIP_Revision 1 1 TMXDP2 <EIP; 192.168.1.5> DHCP for this device:
H = Safety Input
Items Identified by: Device Name
= /|[513] CD_582_EIP_Revision_1_1_9AH05G <EIP: 192.1681.5>
8- Grey Channell Identifier: CD_582_EIP_Revis
Ttems
Legging
Help ok | [ caed || seey
<[ Disconnected [ Data set f

» The warning this address is not unique can be neglected in this case
because we have two DTMs on one physical device. The DTM looks like this:

DTM Browser

{3 Host PC

=48 < 192.168.1.101 > BMERS8_ECPU_EXT
%_m Remote Bus
B8 Distributed Bus
P < EtherNet IP:192.168. 1.5 > CD_582_EIP_Revision_1_1_9AHO5G
=80 Safety Distributed Bus
< EtherNet IP: 192, 168. 1.5 » CD_582_ETP_Revision_1_1_TMXDF2
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» Now we have to add a second safety connection to the CIP Safety DTM. This is
because the Schneider PLC wants an input and an output connection for every
CIP Safety device. So we open the fdtConfiguration of the Safety DTM:

DTM Browser

{3 Host PC

-4 < 192.188.1.101 > BMEPS8E_ECPU_EXT

%_E Remote Bus

-85 Distributed Bus

B <EtherNetIP:192.168.1.5 > CD_582_EIP_Revision_1_1 SAHO5G
=8 Safety Distributed Bus

a
=

» Inthe fdtConfiguration we click the button Add Connection and add the
Safety Output connection. Under General we insert our SNN and the SCID:

CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 - fdtConfiguration (=N R
CD_582_-EIP Revision 1.1_CS from EDS)
.
vo Schneider
CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 3 Electric
E--f CD_582_EIP Revision 1 1 TMXDP2 Safety

i General

Safety Input

L. 4 Safety Output

Logging Safety Network Number: #1234 5678_94ABC :]

Mote: The format of Safety Network Number is XXXX_YYYY_7ZZ7 (hex). XXX is number
of days from 01-Jan-1972, YYYY and ZZZZ is time in ms.

Configuration Signature: /

Date: 01/28/2020 @~ [mm/dd/yyyy ]
Time: 15:43:01 £ 538 = [UTC Time ]

Mote: Safety Configuration Signature (SCID) is composed by the SCCRC and the 5CTS.
ID is Safety Configuration CRC parameter which is of 4 octets (QOX_YYYY). JXX_YYYY
is & hex value, Date and Time is Safety Configuration Time Stamp which is & octets,

Add Connection Remove Connection
Helo ok | [ caesl | [ somy
<= Disconnected (0 Dataset rd
» Click OK.
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Example project creation

» To see some values we add Animation Tables (normal and safe) to the project:

Project Browser

%a Structural view

e

{3, Variables & FB instances

-, Elementary Variables

(@, Derived Variables

(@, Device DDT Variables

[l 10 Derived Variables

(21, Motion

(1, Communication

[#fi}, Ethernet Network

31, Programs-PROCESS

3, variables & FB instances
~{Ik, Program Interface

., Elementary Variables

(@, Derived Variables

@, Device DDT Variables

.+ [0 Derived Variables

&, Elementary FB Instances

&, Derived FB Instances

@, Tasks

B’ MAST

@, Events

(33, Timer Events

I/O Events
2] Animation Table=

m

-3, Program-SAFE MNew Animation Table
-3, Variables & FB -

ik, Program Inte Paste

&, Eementaryy e

@, Derived Vari

!, Device DOT Detach All

i, Elementary F et
Import

Project Browser =]

%a Structural view

B

{3, Variables & FB instances
-4k, Elementary Variables

-@,, Derived Variables

-@, Device DOT Variables

B, 10 Derived Variables

-2, Motion

C.!, ‘Communication

[, Ethernet Network

-3, Programs-PROCESS

-3, Variables & FB instances
-{It,; Program Interface
-4k, Elementary Variables
-(@,; Derived Variables

-(@,; Device DOT Variables
-l 10 Derived Variables
-{ik,; Elementary FB Instances
-{ik; Derived FB Instances
@, Tasks

[, masT

@, Events

[, Timer Events

C.!, 10 Events

-3, Animation Tables

@ TableProcess

@, Program-SAFE

-3, Variables & FB instances
------- {t,; Program Interface
-4, Elementary Variables

- @, Derived Variables

- @l ; Device DOT Variables
-, Elementary FB Instances
-§ik,, Derived FB Instances

-2, Animation T|
D Operator 5S¢

Narumantad Paste

m

» Click OK in the following “New Animation Table”-window
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ﬁelectronic

» In the tables we can add the desired values. First we add the normal (grey)
position value to the TableProcess. This is a normal EtherNet/IP-position value
which is not safe:

P: TableProcess
=
Name - Value Type - Comment
Animation Table : Instance Selection
CD_582_EIP_Revision_1_1_8AHO5G Inputs Position « | PROCESS -
Variables | Function Blocks | Interface |
Name [=] [ [
Name Type
@ BMEP58_ECPU_EXT T_BMEP58_ECPU_EXT
=-@ CD_582_EIP_Revision_1_1_3AH05G T_CD_582_EIP_Revision_SMKIT9
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_3AH05G Freshness BOOL
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_SAH05G Freshness_1 BOOL
- @ CD_582_EIP_Revision_1_1_9AH05G.Inputs T_CD_582_EIP_Revision_SMKITS_IN
| J
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_BAH05G Outputs T_CD_582_EIP_Revision_9MKIT9_OUT

» Than we add the safety-values to the Tablesafe. We choose the
TR Safety Position and the CTRL IN/CTRL OUT values to enable or
disable the Safety-Connections.

S: TableSafe
=3
Name - Vi Type +  Comment

Animation Table : Instance Selection

CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 Input TR_Safc + | SAFE -

Vanablss | Function Blocks | Interface

Name (=) [ [@]EDT [¥]DDT

Name Type -
5 @ CD_582_EIP_Revison_1_1_TMXDP2 T_CD_582_EIP_Revision_Y54X2C

@ CD_522 EIP_Revision_1_1_TMXDF2 Heslth BOOL

@ CD_5282_EIP_Revision_1_1_TMXDP2ZCTRLIN EOOL

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2CTRL_OUT BOOL

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 Status_IN S_CIP_SAFETY_STATUS
CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 Status_OUT S_CIP_SAFETY_STATUS

& CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZ.Cort_IN S_CIF_SAFETY_CONF

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2.Corf_OUT S_CIP_SAFETY_CONF

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZ Input T_CD_582_EIP_Revision_Y54X2C_IN

1_TMXDP2 Input. TR_Sal
CD 582 EIP n 11 11 Input. 11 /" Posttion
B CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 Input TR_Safety_Velocty ARRAY[D..3] OF BYTE
B CD_582_EIP_Revison_1_1_TMXDPZInput Freel ARRAY[D.1] OF BYTE
CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDFZOutput T_CD_582_EIP_Revision_Y54X2C_OUT

UINT

» The tables should then look like this:

P: TableProcess ==
=
Name - Value Type - Comment
@ CD_582_FEIP_Revision_1_1_9AH05G.Inputs. Position_Value_Unsigned UDINT
[
[#] 5: TableSafe
5 ®
MName - Vale Type - Comment
=N | B

D_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZ2.Input. TR_Safety_Position[0]

& C

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZ Input TR_Safety_Position[1]

& CD_582_EIP_Revision _TMXDPZ.Input. TR_Safety_Posttion[Z]

& CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZ2.Input. TR_Safety_Postion[3]
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZCTRL_IN BOOL = Enable/Disable Input connection
@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZCTRL_OUT BOOL = Enable/Disable Output connection
[

» We can now build the project and download it to the PLC. Do not forget to save.
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Example project creation

4.3 Project build and Download

In order to load the project into the PLC we have to do a build of the project:

» To do a build choose Build from the menu and click Rebuild All Project
»  After the Build we have to connect to the PLC (Menu PLC -> Connect)

= Please refer to the PLC manual which kind of connections are possible. In
this example the USB-connection was used.

» Then choose Transfer Project to PLC:

Tools Build Debug Window Help
Ctrl+K

['g]

5&_ECPU_EXT

92.168.1.5 > C
us
92.168.1.5 > (

Disconnect

Compare...

ﬁ:ﬁ Transfer Project to PLC
i.“]] Transfer Project from PLC

Ctrl+Shift+L

» Mark PLC Run after

Transfer and click the Transfer-button:

Transfer Project to PLC @
PLC Project Ovwenwritten PLC Project
Name: Project Name: Projekt
Wersion: 0.0.0 Wersion: 0.0.23
Last Build:  30.01.2020 11:00:43 Last Build: ~ 29.01.2020 09:57:15
Signature of - 57h13894bdd24287b48856252209d229d5¢ 0@0 Signature of - 1d76290d824f1 0df3c34ch20febab30bda07(
SAFE source SAFE source

Transfer ] [ Cancel

» Atthe end of the transfer click OK to start the project on the PLC:

rRun @1

_"‘-I PLC Project:

MName: Project

Version: 0.0.0

Last Build: 30.01.2020 11:00:49

k. * 4

Caonfirm Run on this Project?

0K ] | Abbrechen
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»  After that you should see the position values of the encoder in the animation
tables — the communication (EtherNet/IP and CIP Safety) is then running:

CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDPZ Input. TR_Safety_Posiion|0]

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2.Input. TR_Safety_Position[1]

@ CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2 Input. TR_Safety_Posiion[2]
@ CD_582_EIP_Revison_1_1_TMXDPZ Input. TR_Safety_Fosiion|3]
CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2CTRL_IN
CD_582_EIP_Revision_1_1_TMXDP2CTRL_OUT

AL

P: TableProcess [==]=]
= @
Name - Value Type ~  Comment
@ CD 522 EIP_Revision_1_1_SAHO5G Inputs.Position_Value_Un... | 268442498 UDINT
.
S: TableSafe
Modfication Farce 2 &
Commert
I

= Enable/Disable Input connection
= Enable/Disable Output connection

If a safety connection is established and gets interrupted
(i.e. link lost) it does not start again automatically. The user
has to set the CTRL-Bit for the connection to “1” again.
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Firmware-Update

5 Firmware-Update

If it is necessary to make an update of the encoder-firmware, TR-Electronic will
provide update files specific to the encoders that need an update. With the help of the
TR SNCT Device Applet itis possible to download this/these update files.

The communication to the encoder is done via TCP/IP so
the PC, on which the SNCT tool is running, needs to have a
network card in the same IP-address range as the encoder
(i.e. 192.168.1.100).

TR-Electronic will support the customer if an update is needed.
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6 Download of Software, Examples and Libraries

o EDS file:

www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-ID-MUL-0067

o Software TR SNCT Device Applet for CRC calculation:

http://www.tr-electronic.com/f/zip/TR-ECE-SW-MUL-0016

o Example project for SCHNEIDER M580S controller:

http://www.tr-electronic.com/f/zip/TR-ECE-SW-MUL-0015
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