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Das folgende System ist unverschieblich

Ja Nein 

kommt darauf an
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Welcher Punkt ist der Pol des vorherigen Systems?
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Welcher ist der Grad der Verschieblichkeit des Systems?
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Dieses System hat einen Pol im Unendlichen
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Ja Nein

kommt darauf an
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Beim Zeichen der Schnittgrössendiagrammen verwenden wir immer 
die

Verformungsmethode -
Vorzeichenkonvention

klassische
Vorzeichenkonvention



Welche Option ich auch immer bevorzuge
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Was ist die kinematische Unbestimmtheit des Systems?
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Das Verbindungsgelenk zwei Scheiben 

ist ihr gemeinsamer Hauptpol, der in der 

Verlängerunglinie ihrer Aulager liegt.


