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Allgemeine Informationen

Allgemeine Informationen

> B

Die Interfacekarte IK 115 ist eine ISA-Bus-Einsteckkarte fir IBM-
PCs und 100% Kompatible. Sie belegt einen kurzen 16-Bit-ISA-
Steckplatz und 16 aufeinanderfolgende Adressen im |/O-Bereich
des PCs. An die IK 115 kann wahlweise ein HEIDENHAIN-Mess-
gerat mit synchron serieller Schnittstelle oder mit EnDat-Schnitt-
stelle (gemal Spezifikation 2.0, Zeichnungsnummer D297403)
angeschlossen werden.

Fir den Betrieb der IK 115 mit Messgeraten anderer Herstel-
ler tragt der Anwender jegliches Risiko.

Das EnDat-Interface bietet die Moglichkeit, im Speicherbereich
des Kunden maschinen- oder anlagenspezifische Daten zu hinter-
legen. Diese Daten konnen sicherheitsrelevante Informationen
beinhalten. Bitte achten Sie daher im Servicefall darauf, dass
dieser Speicherbereich angeglichen wird. Wird dies nicht beach-
tet, kdnnen Maschinen- oder Personenschaden die Folge sein.

Im Lieferumfang der Software ist eine Datei zur automatisierten
Erkennung von Messgeréten enthalten. Diese Datei wird nur auf
ausdricklichen Wunsch durch unseren Kundendienst auf den je-
weils aktuellen Stand gebracht. Alternativ kann ein Software-
Update Uber Internet durchgefihrt werden: www.heidenhain.de
[Service] [FileBase — Public] [PC Software Counter / IK] [IK 115
Interface Card HW Driver for Id. Nr. xxx xxx-xx].

Gefahr fiir interne Bauteile!

Die Vorsichtsmafinahmen bei der Handhabung elektro-
statisch entladungsgefahrdeter Bauelemente (ESD) nach
DIN EN 100 015 beachten. Als Transport-Verpackung nur
antistatisches Material verwenden. Beim Einbau ausreichen-
de Erdung des Arbeitsplatzes und der Person sicherstellen.

Spannungsversorgung des PC

Die IK 115 darf nur in PCs betrieben werden, die fir die

+ 12V Spannungsversorgungsleitung einen Mindeststrom
von 1,5 A garantieren, da sonst bei einem Kurzschluss am

Messgerateingang der PC beschadigt werden kann.

Hardwarevoraussetzungen:

» Mindestanforderung: IBM-PC oder 100 % Kompatibler
» Empfohlene Hardware: Pentium 90 oder hdher
Softwarevoraussetzungen:

» Windows 95 oder Windows 98

» 5 MB freier Speicher auf der Festplatte
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Hardware-Beschreibung

Blockschaltbild

Leitungstreiber -
und- Empfanger [ x
Absolutwert-Dekoder Inl:;?trqgg’i;zaiﬁler
far SSI und EnDat
Interpolator
AN 4 AN +
™
| X
Anschlussiibersicht
Messgerit-
eingang X1
Messgerat-
ausgang X2

Schalterleiste S1 zur Konfiguration
der Basisadresse

Interrupt-Konfigurationsstecker X4

Anschluss X3
far externe
Funktionen
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Steckerbelegungen der IK 115

Anschlisse fiir Messgerate
Der Anschluss des Messgeréts erfolgt Gber den Messgerat-
eingang X1. Die 15-polige Sub-D-Buchse ist wie folgt belegt:

Pin 1193|1147 5 (13| 8 |15 4 |2 | 12 10 6

Signal A B R DATA |CLOCK |Up|O0V| Up oVv Innen-
Sensor | Sensor | schirm

A Die Spannungsversorgung des Messgerats (Pin 4) ist per

Software einstellbar und schaltbar. Es ist darauf zu achten,
dass die korrekte Versorgungsspannung fur das Messgerat
eingestellt wird, da ansonsten das Messgeréat beschadigt
werden kann. Desweiteren ist zu beachten, dass das Mess-
geréat nur bei abgeschalteter Versorgungsspannung ein- und
ausgesteckt werden darf.

A Der Messgeratausgang X2 ist nur fir Sonderprifzwecke
bestimmt und muss unbelegt bleiben.

Anschluss fiir externe Funktionen

Fur externe Funktionen ist eine 4-polige Buchse vorhanden,
Uber die die Messwertaufzeichnung von aul3en gesteuert
werden kann. Der dafiir benétigte Stecker kann bei der Firma
HEIDENHAIN unter der Ident-Nr. 282 168-01 bestellt werden.

Die Signale sind wie folgt zugeordnet (Sicht von aufRen auf die

Buchse):
Pin Belegung
2 1 1 Eingang: Einspeicherimpuls flir Absolutwert
2 Eingang: Einspeicherimpuls fir Inkrementalwert
3 Ausgang: EnDat-Modus = Bit 12 des Absolutwerts
3 4 SSI-Modus = nicht definiert
4 GND
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Verbindungs- und Adapterkabel
Kupplung an Verbindungskabel

——=

—|

Kupplung, Stift, 17-polig

fir Verbindungskabel g8 mm | 291 698-27
Adapterkabel, 324 544-xx
komplett verdrahtet mit Stecker
(Buchse) und Sub-D-Stecker (Stift)
fur 1K 115
= ]
#~—l
Motorinternes Adapterkabel 332 201-xx

komplett verdrahtet
mit Platinenstecker 12-polig und

16xAWG30/7; Crimphilse & 6 mm
fir Spannungsversorgung 5 V

Winkeldose 17-polig

Steckerbelegungen der Messgerate

323 093-xx

16xAWG30/7; Crimphilse & 6 mm

fr 7 bis 12 V Spannungsversorgung

mit integriertem Spannungswandler auf 5V

Messgeréte mit synchronserieller Schnittstelle: ECN 113, ECN 413, ROC 413, EQN 425, ROQ 425, ECN 1013, ECN 1113,
ECI 1312, ECN 1313, EQI 1325, EQN 1325, RCN 220, RCN 723, RCN 823,
LC 181, LC 481

17-polige 1d-Nr. 3322071-xx 12-poliger Platinenstecker
HEIDENHAIN- 323093-xx TOP
Kupplung oder |E|
Flanschdose
EI 15 16 12 3 2 1
|E| 2a 5b 4a 3b 1b 4b 6a 3a
A B frei frei Up ov up? ov" | Innen-
(Un) Sensor | Sensor | schirm
+ - + -
grun/ gelb/ blau/ rot/ rot schwarz | braun/ weily/ blau weifd
=€ | schwarz | schwarz | schwarz | schwarz griin griin
IEC 742 EN 50178
El 14 17 8 9 5 6 Up = Spannungsversorgung.
Schirm liegt auf Gehause.
|E| 6b 1a 2b 5a Nichtverwendete Pins oder Litzen durfen nicht belegt
werden!
DATA DATA CLOCK | CLOCK Temperatur 2
" nicht belegt bei 7 bis 12 V Spannungsversorgung ber
+ - motorinterne Adapterkabel
) hur bei motorinternen Adapterkabeln
— grau rosa violett gelb grin braun
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Technische Daten der IK 115

Spezifikation des PC-Bus

Die IK 115 kann in allen IBM AT und 100% kompatiblen PCs
eingesetzt werden. HEIDENHAIN garantiert nicht flr die ein-
wandfreie Funktion der IK 115 mit nicht 100% kompatiblen
PCs. Die IK 115 entspricht der internationalen Norm IEEE P996,
die den AT- und ISA-Bus spezifiziert (Industrie-Standard).

Busbreite 16 Bit

Spannungsversorgung +5V £5%
+12V £5%
12V +£5%

Leistungsaufnahme ca. 2 Watt

ohne Messgeréate

Slot-Ausflhrung

AT-kompatibel, kurzer 16 Bit-Slot

Spezifikation der 1 Vss-Schnittstelle

Signalamplituden

A, B (0°, 90°) 0,6 Vss bis 1,2 Vss
Signalpegel flr

Fehlermeldung <0,22 Vss
Maximale Eingangsfrequenz| 400 kHz
Kabellange zum Messgerat | max. 150 m

Spezifikation der bidirektionalen Schnittstelle EnDat bzw. SSI

Eingangsbaustein

Differenzleitungsempfanger
(z.B. LTC 485 oder SN65LBC176D)

Eingangssignale

Differenzsignale nach RS 485

Abschlusswiderstand

120 Q

Maximale Taktfrequenz

2000 kHz fur EnDat-Interface
1000 kHz fur SSl-Interface

Kabellange zum Messgeréat

max. 150 m
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Inbetriebnahme der IK 115

Adresseinstellung

Konfiguration der Karte

Bevor Sie die IK 115 in einen PC einbauen, missen Sie die
Basisadresse der Karte einstellen. \Werksseitig ist die
Basisadresse 310H eingestellt.

Die IK 115 belegt im |/O-Adressbereich des PCs 16 aufein-
anderfolgende Adressen Diese Einstellung sollte nur verandert
werden, wenn der |/O-Adressbereich 310H bis 31FH in [hrem
PC bereits von einer anderen Karte belegt ist.

In diesem Fall mUssen Sie einen freien 1/O-Adressbereich

in ihrem PC ermitteln. Dieser Adressbereich muss an einer
16 Byte-Segmentgrenze beginnen und kann im Bereich von
000H bis 3F0H liegen. Wenn Sie die Adressbereiche anderer
Hardware in lhrem PC nicht ermitteln konnen oder ein Hard-
warekonflikt auftritt, wenden Sie sich bitte an lhren System-

betreuer oder Ihren Computerhandler.

Falls notwendig kénnen Sie an der Schalterleiste S1 die neue
Basisadresse einstellen.

ON

A 1A
L =

1 2 3 4 5 6

Es gelten folgende Zuordnungen:

Schalternummer 1 2 3 4 5 6
Adressleitung A9 | AB | A7 | A6 | Ab | A4
Schalterstellung ON OFF
Adressleitungszustand 0 1




Inbetriebnahme der IK 115

Beispiele:

Basisadresse Adressbereich 1 2 3 4 5 6

210H 210H - 21FH OFF | ON | ON | ON | ON | OFF
220H 220H - 22FH OFF | ON | ON | ON [ OFF | ON
280H 280H - 28FH OFF | ON | OFF | ON [ ON | ON
300H 300H - 30FH OFF [ OFF | ON [ ON | ON | ON
310H (default) 310H - 31FH OFF [ OFF | ON [ ON | ON | OFF
330H 330H - 33FH OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF

Konfiguration der Interrupts

A Da die aktuelle Software keinen Interrupt-Betrieb unterstitzt,
darf am Interrupt-Konfigurationsstecker X4 keine Steck-
brlicke gesteckt sein!

Installation der IK 115

m'\ Gefahr durch elektrostatische Aufladung:
Beim Einbau ausreichende Erdung des Arbeitsplatzes und
der Person sicherstellen.

Da die Justage- und Prifsoftware ohne PC-Absolutwertkarte
IK 115 nur eingeschrankt lauffahig ist, empfiehlt es sich, die
IK 115 in den PC einzubauen, bevor die Software installiert
wird. Dazu muss die Spannungsversorgung vom PC getrennt
werden, anschlieRend ist das Gehause zu 6ffnen und die Slot-
Blende vor einem freien ISA-Steckplatz zu entfernen. Die

IK 115 ist nun in den ISA-Steckplatz einzuschieben und die
Blende mit dem PC-Gehéause zu verschrauben. Abschlief3end
ist das PC-Gehause zu schlieRen, das Netzkabel wieder zu
verbinden und der PC einzuschalten.
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Installation der Justage- und Prifsoftware

10

Zur Installation der Software legen Sie die Programmdiskette in
das Diskettenlaufwerk ihres PCs. Offnen Sie Uber den Arbeits-
platz das Diskettenlaufwerk und starten Sie das Programm
Setup.exe. Folgen Sie nun den Anweisungen am Bildschirm.

IElAiBeitsplatz, =

Datei Bearbeiten dnsicht 7

e pi-] =1 = &=
EK-D\skalte[k Zo100 @) Pc Z821C) Daten [0v) Zoscheun wd Vistnd
E)
&) & [
Dateil Bearbeiten  Ansicht, 2
Mal_Bas ) 5)

-

E‘J (st e et e _setup 1 _totup dl

o I

_ehpib Disk1.id Setup.z% Setupin

1 Objekt(e) markiert Setup s Setup phg

Nachdem die Installation der Software abgeschlossen ist,
befindet sich auf dem Desktop des PCs ein Programmsymbol
far die IK 115 Justage- und Prifsoftware.

[l eyeeicy il _ (o[ x]| Starten Sie das Programm per
Datel Bearbeiten Ansicht 2 Doppelklick auf dieses Symbol.

~TETIE
Justage
und

|1 Dbiekife) [541 Bytes Y
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IK 115 Justage- und Prufsoftware

Datei @ y Messgerat  Fenster 2
@;ll ¥ Symbolleiste
— ¥ Messgeratdatenleiste oo
Puosition v Statusleiste II”Spannung v]: 727 |Strom I

Cptione X

K115 |Str0muherwachung|

1K 115-Kanfiguration
’V Basisadresse (hexadezimal): 310 4

Abbruch |

Wahlen Sie den MenUlpunkt [ Ansicht > Optionen | aus. Priifen
Sie, ob die Basisadresse der IK 115 korrekt eingestellt ist und
korrigieren Sie ggf. die Einstellung.

Begrenzung der Messgerat-Stromaufnahme

A\

Die IK 115 ist mit einer programmierbaren StromUberwachung
ausgestattet. Die Uberwachung ermittelt den vom angeschlos-
sen Messgerat aufgenommenen Strom und schaltet bei einer
hoéheren Stromaufnahme die Messgeratversorgung ab. Dies
dient dem Schutz der elektronischen Bauteile der IK 115 als
auch dem Schutz des PC-Netzteiles. Diese Uberwachung ist
auf 350 mA voreingestellt und ermoglicht damit einen sicheren
Betrieb der gangigen Messgerate von HEIDENHAIN.

Es wird empfohlen, die StromUberwachung nicht zu
deaktivieren!

Die StromUberwachung erreichen Sie Uber den Menipunkt

[ Ansicht > Optionen | und Auswahl des Registers [ StromUber-
wachung 1. Hier kann die StromUberwachung deaktiviert oder
auf einen gewlinschten Wert gesetzt werden. Der durch die

IK 115 maximal lieferbare Strom fiir das Messgeréat betragt
600 mA. Die Stromuberwachung ist jedoch bauteilebedingt nur
bis 500 mA moglich.

Der eingestellte Wert fir die Stromaufnahme wird gespeichert
und bleibt auch beim Neustart des Programmes erhalten.

11
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K 115 Justage- und Prufsoftware
Datei Messgerat  Fenster 2

B m iste |

W Messgeratdatenleists ””S b 22?2 ‘St A
osition Statusleiste pannung [V]: 227 rom [mA]:

Optionen
1K 115 Stramiberwachung |

Stroribenwachung

 Keine Stramiberwachung

& Stromaufnahmegrenze [mA] ol 3

A
Stromiiberwachung [x]

Der Ist-Strom (175 ma) hat die vorgegebene Grenze von 100 mA, dberschritten
Die Messgeratversorgungsspannung wurde abgeschaltet

Wird nach dem Einschalten der Versorgungsspannung fir das
Messgerét der eingestellte Wert flr die Stromaufnahme Uber-
schritten, unterbricht die IK 115 die Stromzufuhr und zeigt die
oben dargestellte Fehlermeldung an.

12
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Software-Beschreibung

Verbindung zum Messgerat herstellen

A\

Das Anstecken bzw. Abziehen des Verbindungskabels
zwischen Messgeréat und IK 115 darf nur im spannungsfreien
Zustand erfolgen. Ansonsten kénnen Messgerat und IK 115
beschadigt werden.

Prifen Sie, ob das Verbindungskabel zwischen Messgerat und

IK 115 korrekt verdrahtet ist. Die Anschluf3belegung des Mess-
geréts finden Sie in der jeweiligen Messgeratbeschreibung, die
Anschlussbelegung des Einganges X1 der IK 115 finden Sie auf
Seite 5. Die Ublichen Steckerbelegungen der Verbindungskabel
(Identnummer vergleichen) finden Sie auf Seite 6.

Ein falsch verdrahtetes Verbindungskabel kann das Messgerat
und die IK 115 beschadigen.

Um ein Messgerat an der IK 115 betreiben zu kénnen, muss
zunachst die richtige Versorgungsspannung eingestellt und die
Datenschnittstelle konfiguriert werden. Um dies zu tun, gibt es
zwei verschiedene Wege.

¢ Die automatische Konfiguration, fir die Sie die Ident-
nummer des Messgerats bendtigen. Dieser Weg setzt
aullerdem voraus, dass die Identnummer in der Datenbank
der Justage- und Prifsoftware vorhanden ist.

¢ Die manuelle Konfiguration, fir die Sie die Kenntnis der
richtigen Versorgungsspannung, des Daten-Interfaces der
Taktblschellange etc. bendtigen. Diese Daten finden Sie in
den Technischen Daten des Gerates bzw in der Auftrags-
bestatigung oder den Lieferpapieren zum Messgerat.

13
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A\

Automatische Konfiguration der Messgeratparameter

Schliefien Sie das Messgerat am Messgerateingang X1 der
IK 115 an, bevor Sie in dem nun folgenden Dialog Eingaben
vornehmen und beachten Sie alle angegebenen Sicherheits-
hinweise.

Messgeratspannung
Positionsakiualisierunad [Automatische Einstellung des Messgerats [x]

Messgeratparameter,
Uberiragungsparamerer:
WMessgeratstatis

Uber diesen Dialog kannen Sie die Daten, die das Programm fur den Anschluss eines
Wessgerats bendtigt, durch die Eingabe der dentnummer des Messgerats festlegen

‘ Identnurnmer

e [

Wahlen Sie den MenUlpunkt [ Messgerat > Automatische Ein-
stellung 1. Die nun einzugebende Identnummer (Id.-Nr.) des
Messgeréts finden Sie auf dem Typenschild (siehe unten).

EQl 1327 32 vV
% [Id.Nr. 344 807-02 | R
7 |S.NI. X 9434 8966

|- EDalltl__S 0 25454
Sy (]

Wahrend der Dialog [ Automatische Einstellung des Mess-
gerats | gedffnet ist, ist der Messgerateingang X1 der IK 115
spannungsfrei. Ein Messgerdtwechsel ist daher ohne Gefahr
maoglich, solange dieser Dialog gedffnet ist.

Wenn das Messgerét in der Datenbank gespeichert ist, werden
die Messgeréatbezeichnung, die Messgeratversorgungsspan-
nung und der Messgerat-Typ angezeigt. Andernfalls wird die
Meldung [ Unbekanntes Messgeréat | angezeigt und das Mess-
gerdt muss gemal der Anleitung im Abschnitt ,,Manuelle
Konfiguration” in Betrieb genommen werden.
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Automatische Einstellung des Messgerats %]

Uber diesen Dialog konnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines
Messgerats bendtigt, durch die Eingabe der [dentnummer des Messgerats festlegen.

ldentnummer |3122 18 |12 ‘

Messgeratdaten

Messgeratbezeichnung: ROQ 425

Messgeratversorgungsspannung: 5.0 %
Messgerat-Typ: EnDat-Messgerat

YWenn das ausgewdhlte Messgerat nicht mit derm angeschlossenen
Messgerat dbereinstimmt, kann das Messgerdt, die K 115 oder der

PC beschadigt werden.

Abbruch |

@ Bei manchen Messgeraten kann der Maschinenhersteller die
Messgeratparameter des Messgerats verdndern. Wenn Sie
die ldentnummer eines solchen Messgeréts eingeben, erhal-
ten Sie einen entsprechenden Hinweis. Falls das Messgeréat
nicht korrekt funktioniert, missen Sie sich an den Maschinen-
hersteller wenden, um die aktuellen Messgeratparameter zu
erfahren, da in der Datenbank nur die von HEIDENHAIN
werksseitig eingestellten Parameter gespeichert sind.

A Wenn die eingegebene Identnummer nicht mit der Ident-

nummer des angeschlossenen Messgerats Gbereinstimmt,
koénnen das angeschlossene Messgerat, die IK 115 und der
PC beschadigt werden.

Sind alle angezeigten Daten korrekt und ist das Messgerat am
Eingang X1 angeschlossen, so kénnen Sie Uber die Schaltflache

den Dialog verlassen.

15
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[Z]1K 115 Justage- und Priifsoftware

Datei  Ansicht  Messgerat  Fenster 2

S| = AL 7

Position:

??? _ ””Spannung V:

Es wird nun automatisch die Versorgungsspannung zum Mess-
gerat aktiviert. Dies ist an der gedrlickten Schaltflache Iﬁ
erkennbar. AuRerdem sollte die am Messgeréat anliegende
Versorgungsspannung und die Stromaufnahme des
Messgeréats angezeigt werden.

Uber den Meniipunkt [ Messgerat > Messgeratspannung | oder
den |“_7' in der Symbolleiste kann die Messgeratversorungs-
spannung jederzeit deaktiviert werden.
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Manuelle Konfiguration der Messgeratparameter

Das Anstecken bzw. Abziehen des Verbindungskabels
zwischen Messgeréat und IK 115 darf nur im spannungsfreien
Zustand erfolgen. Ansonsten kdnnen das Messgeréat und die
IK 115 beschadigt werden.

Schlief3en Sie das Messgerat am Messgeréateingang X1 der
IK 115 an, bevor Sie in dem nun folgenden Dialog Eingaben
vornehmen und beachten Sie alle angegebenen Sicherheits-
hinweise.

Wenn |hnen die Identnummer des Messgerats nicht bekannt
ist oder wenn das entsprechende Messgerat nicht in der Mess-
geratdatenbank enthalten ist, missen Sie die Messgeratpara-
meter von Hand eingeben. Wahlen Sie dazu den Menipunkt

[ Messgerat > Manuelle Einstellung .

IK 115 Justage- und Priifsoftware

222 [ Strom [mAJ: m
IMessgeratspanmung
Positionsaktualisiertng

Messgeratparameter. Manuelle Einstellung des Messgerits [x]
Uberiragungeparanmeter
Messqerststatus Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm flr den Anschiuss eines
= Messgerats benatigt, manuell einstellen. Bitte Verwendzn Sie die manuslle
Einstellung nur, wenn die Einstellung Uber die
fehlschlagt

Dieses Prograrnm unterstitzt nur die auf der néchsten Seite
auswahlbaren HEIDENHAIN-Messgerate-Typen.

Das Einstellen falscher Daten kann das Messgerst, die IK 115 oder
den PC beschadigen. Wenn Ihnen die Parameter des Messgerats
nicht bekannt sind, setzen Sie sich bitte varher mit HEIDENHAIN in
Verbindung

A\
A\

<k e Abbruch

Uber die Schaltflache gelangen Sie zum Dialog fur

die Grunddaten des Messgerats. In diesem Dialog missen Sie
die korrekte Messgeratversorgungsspannung und den
Messgerat-Typ auswahlen.

Wenn im folgenden Dialog falsche Daten angegeben werden,
kénnen das angeschlossene Messgerat, die IK 115 und der PC
beschadigt werden.

17
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&

Ist das Messgerat Uber ein Kabel mit zuséatzlichen Sensor-
leitungen fir die Spannungsversorgung mit der IK 115
verbunden und eine Versorgungsspannung von 5V einzu-
stellen, wird folgendes empfohlen:

Aktivieren Sie das Feld 'Spannung Uber Sensorleitungen
nachregeln' dadurch werden leitungsbedingte Spannungs-
abfalle zwischen der IK 115 und dem Messgerat
kompensiert.

Manuelle Einstellung des Messgeradts | |

Auf dieser Seite missen Sie die Wersorgungsspannung und die Schnittstelle des
Messgerats einstellen.

— Messgeratversorgungsspannung
~ 50V 80V

ol LY 100y

[~ Spannung dber Sensorleitungen nachregeln

— Messgerat-Typ

IEnDat-Mess erat j

SSlMessgerat (standard)
SSl-Messgerat (programmierbar)

< Zurick I Wyeiter = I Abbruch

Die bendtigten Daten finden Sie im Angebot, der Auftrags-
bestatigung oder den Lieferpapieren des Messgerats oder der
Dokumentation des Maschinenherstellers. Das Datum ,,Span-
nungsversorgung” und eine Codierung flr den Messgerat-Typ
finden Sie bei aktuellen Messgeraten auferdem auf dem
Typenschild an folgenden Stellen:

EQl 1327 32 62512 78
5V+-5% |Id.Nr. 344 807-02
EnDat01_|S.Nr. X 9434 8966

ey [

Ist keine Beschreibung des Messgeréats vorhanden und keine
Rickfrage bei HEIDENHAIN mdglich kann die Codierung fur
den Messgerat-Typ wie folgt interpretiert werden:

SSI09 und SSIM0: SSI-Messgerét (programmierbar)
EnDat01: EnDat-Messgerat

SSI?777: SSI-Messgerat (Standard)
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Wenn Sie alle Daten korrekt eingegeben haben, aktivieren Sie
die Schaltflache . Jetzt wird eine Zusammenfassung
der eingegebenen Daten angezeigt.

Manuelle Einstellung des Messqgerats x|

Fir den Anschluss des Messgerats sind nun alle Daten eingestellt. Bevar Sie das
Messgerat an die K 115 anschlielien und mit der Schaltfiache “erbinden' die
Yerbindung zum Messgerdt herstellen, Gberprifen Sie bitte alle unter Messgeratdaten’
angezeigten Daten.

Messgeratdaten

Messgeratversorgungsspannung: 5.0 %
Messgeratspannung nicht dber Sensor-Leitungen nachregeln.

Messgerat-Typ: EnDat-Messgerat

Das Einstellen falscher Daten kann das Messgerat, die [K 115 oder
den PC beschadigen.

< Zurick Abbruch |

Sollten Sie noch einen Fehler in den angezeigten Daten fest-
stellen, kénnen Sie Uber die Schaltflache = < Zurick | wieder in
den Dateneingabedialog gelangen und dort die Daten korrigie-
ren. Sind alle angezeigten Daten korrekt und ist das Messgerat
am Eingang X1 angeschlossen, so kénnen Sie Uber die Schalt-
flache den Dialog verlassen.

K 115 Justage- und Prufsoftware

Datei Ansicht Messgerat Fenster 2

=2 7

272 ez ””Spannung :

Es wird nun automatisch die Versorgungsspannung zum Mess-
gerét aktiviert. Dies ist an der gedrlckten Schaltflache Iﬁ
erkennbar. AuBerdem sollte die am Messgerat anliegende
Versorgungsspannung und die Stromaufnahme des
Messgeréats angezeigt werden.

Uber den MenUpunkt [ Messgerat > Messgeratspannung | oder
die Schaltflache I"_;" in der Symbolleiste kann die Messgerat-
versorungsspannung jederzeit deaktiviert werden.
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EnDat-Messgerate

Fir EnDat-Messgerate ist damit die Konfiguration in der Regel
abgeschlossen. Fir alle anderen Messgerat-Typen missen
noch zuséatzliche Messgeratparameter angegeben werden.

Um die Messgeratparameter eines EnDat-Messgerates zu
lesen, miissen Sie nur noch die Schaltflache X betatigen.
Die Software ladt nun den Inhalt des Messgeratspeichers und
bringt den Speicherbereich ,Betriebszustand” zur Anzeige,
dem Sie den Status der Alarmmeldungen und Warnungen ent-
nehmen koénnen und welche Schreibschutz-Bits gesetzt sind.

1K 115 Justage- und Prufsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt]
Datel Ansicht Messgerat FEenster 2

(3] L|L[7
Position: 2?7? _ M|Spannung (VB 5.04 |S(rom [mA]: 175
g

| E= Eintrag [ ert |

Parameter des Mess [[ilarwe o
Betriehsparameter Ej'[ﬂarnungan a
Parameter des OEM | |E]Schreibschutz 1
~Bereich 2 Clwore 3 o
Bereich 3
~Bereich 4

Durch einen Doppelklick auf einen der anderen Speicher-
bereiche kénnen Sie weitere wichtige Daten zum Messgerét,
der Nullposition der Maschinenachse oder der Maschine bzw.
des Antriebes aufrufen. Ist in den Speicherbereichen

.Betriebsparameter”

.Parameter des OEM Bereich 2"

.Parameter des OEM Bereich 3"

.Parameter des OEM Bereich 4"
nicht der Wert 0 in jedem Wort gespeichert, kontaktieren Sie
bitte Ihren Maschinenhersteller bevor Sie an diesen Daten
Anderungen vornehmen oder gegen ein Messgerat mit
Standard-Einstellungen (z.B. Austauschgerate von
HEIDENHAIN) auswechseln.

Sollten Fragen zu den Daten im Speicherbereich des Mess-
geratherstellers bestehen oder zum EnDat-Interface selbst
wenden Sie sich bitte an HEIDENHAIN, wir stellen lhnen gerne
die ausfuhrliche Beschreibung zum jeweiligen Messgeréat und
zum EnDat-Interface zur Verfligung.

Ist es aufgrund eines Hardwaredefektes nicht maglich, das
Datenformat der Schnittstellenkonfiguration automatisch zu
ermitteln, muss das ,, Ubertragungsformat fir absolute
Positionswerte” des EnDat-Messgerates manuell eingegeben
werden.
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In diesem Falle wird automatisch beim erstmaligen Aktivieren
der
¢ Positionsaktualisierung

(Menlpunkt [ Messgerat > Positionsaktualisierung ] bzw.

beim Betétigen des entsprechenden Schalters @ in der
Symbolleiste)

oder

e des MenUpunktes
[ Messgerat > Messgeratparameter |.

der Dialog 'Eingeben der Messgeratparameter' aufgerufen:

software

| Fenster 2
F Automatische Einstellung
Manuelle EmateHung

Machfolgende Messgeratspezifische Daten sind fir das
angeschiossene Messgerat eingestellt. itte komigieren Sie die Daten,
falls diese richt mit den Daten des angeschiossenen Messgerats
abereinstimmen.

¥ Messgeratspannung
Poamonaaktuahalerung

Verandern der Messgeratparameter

Verandern der Messgeratparameter [x]

Ubenra ungsparameter.
agungsp [ des EnDat-Messg

IMessgeratstatus

Breite des Positionswerts [Bit]. 25 =

Hullpunkiverschiebung
Intetrietnanmediagnose
MSE-Modus

Verandern der Messgeratparameter [x]

(absolut
Messgeratkategorie: Multitum-Drehgeber »

Untersoheidbare Undrehungern 1056 -

= g <zuriek [ Weiter> pvruch |
Messschritte pra Umdrehung G152

Drehiichtung (Wellenansicht)

&L Verandern der Messgeratparameter [x]

€ Keine Inkrementalsignale vorhanden

o mit folgenden Daten:

< Zurick |[We Strichzahl o

_ Drehichtung (Wellenansicht) reshis steigend e

Die flr die weitere Konfiguration notwendigen Daten finden Sie
in der Dokumentation zum jeweiligen Messgerat (z.B. in der
Montageanleitung, dem Lieferschein, der Auftragsbestatigung
oder dem Messgeréat-Katalog). Haben Sie diese Daten nicht zur
Hand, kénnen Sie sich diese jederzeit von HEIDENHAIN zusen-
den lassen. Bitte geben Sie in diesem Falle die Identnummer
und die Seriennummer des Messgeréats an.

Nachdem nun alle Messgeratparameter, die fir die Anzeige der
Positionswerte ndtig sind, eingegeben wurden, kann die
Positionsanzeige aktiviert werden.
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SSI-Messgerate (Standard)

Da es sich bei dem SSl-Interface um eine Schnittstelle handelt,
die nicht wie das EnDat-Interface bidirektional kommunizieren
kann, ist es notwendig weitere Parameter zur Definition der
Datentbertragung einzugeben.

Dies erfolgt entweder beim erstmaligen Aktivieren der
Positionsaktualisierung (MenUpunkt [ Messgeréat > Positions-
aktualisierung ] bzw. beim Betéatigen des entsprechenden
Schalters in der Symbolleiste g oder Uber den MenUpunkt

[ Messgerat > Messgeratparameter .

Eingeben der Messgeratparameter [x]

Manuelle Einstellung
Po: | e

¥ Messgeratspannung
Positionsaktualisierung

Einige Messgeratspezifische Daten konnten nicht automatisch ermittel
@ werden. Eitte geben Sie die nachfolgenden Daten fir das
angeschiossene Messgerat ein

Eingeben der Messgerdtparameter [x]

Uberfragungsparameter. ¢ des

Messgeratstatus Lénge des Datenrahmens [Bit] m
Anzah der Vornullen [Bit]: b |
Anzah! der Nachnullen [Bi]. P 3
Daten-Code: [Graycose ]

(absolut)

Messgeratkategarie: Mutiturn-Drehgeber - < Zurick (€ Weiter > Abbruch |
Unterscheidbare Umdrehungen; 4096
Messschitte pro Umdrehung l—awaz Eingeben der Messgeratparameter [x]

Drehiichtung (Wellenansicht) rechts steigend

© Keine Inkrementalsignale vorhanden

 Inkrementalsignale mit folgenden Daten:

Strichzahl 512

< Zurick Drehrichtung (Wellenansicht): rechts steigend <]

Die flr die weitere Konfiguration notwendigen Daten finden Sie
in der Dokumentation zum jeweiligen Messgerét (z.B. in der
Montageanleitung, dem Lieferschein, der Auftragsbestatigung
oder dem Messgeréat-Katalog).

Haben Sie diese Daten nicht zur Hand, konnen Sie sich diese
jederzeit von HEIDENHAIN zusenden lassen. Bitte geben Sie in
diesem Falle die Identnummer und die Seriennummer des
Messgerats an.

Nachdem nun alle Messgeratparameter, die fir die Anzeige
der Positionswerte noétig sind, eingegeben wurden klicken Sie
auf [t Eettigsteilen

AnschlieRend kann die Positionswertanzeige Uber die Taste Q
aktiviert werden.
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SSI-Messgerite (programmierbar)

Bei Messgeraten mit SSl-Interface ist es notwendig, weitere
Parameter zur Definition der Datenlbertragung einzugeben.
Messgerate mit dem programmierbaren SSl-Interface kénnen
zwar nicht wie das EnDat-Interface bidirektional auf den
gleichen Signalleitungen kommunizieren, stellen aber Uber die
Schnittstelle zur Programmierung (RS232-Interface) eine
Maoglichkeit zur Kommunikation zur Verfligung.

Die Software der IK 115 fordert Sie auf, die entsprechenden
Eingaben vorzunehmen.Dies erfolgt entweder beim erst-
maligen Aktivieren der Positionsaktualisierung (MenUpunkt

[ Messgerat > Positionsaktualisierung ] bzw. beim Betéatigen
des entsprechenden Schalters in der Symbolleiste Q oder
Uber den MenUpunkt [ Messgerat > Messgeratparameter .

Eingeben der Messgeratparameter [x]

Manuelle Einstellung...
Positios | e e |

¥ Messgeratspannung
Positionsaktualisierung

Einige Daten konnten nicht ermittel
@ werden. Bitte geben Sie die nachfolgenden Daten fir das

angeschlossene Messgerat ein

Eingeben der Messgeratparameter

Ubertragungsparameter. des

Messgenatstatus

s

Lange des Datenrahmens [it]:

Datenformat: | Tannenbaum |
Daten-Code Gray-Code -

X

(absolut)

Messgeratkategorie: Multitum-Drehgeber -
Unterscheidhare Umdrehungen IAEIBE =
< Zurick  [{ Waiter> Asbuch |
Messschritte pro Umdrehung p152
Drefrichtung (Wellenansicht) [ EinoebenlderiMesegeraiparamaton ]

 Keine Inkrementalsignale vorhanden

 Inkrementalsignale mit folgenden Daten

Strichzahl 512

< Zurtick  |{7WWe

_ Drehrichtung (Wellenansicht) rechts steigend =)

Die fur die weitere Konfiguration notwendigen Daten finden Sie
in der Dokumentation zum jeweiligen Messgerat (z.B. in der
Montageanleitung, dem Lieferschein, der Auftragsbestatigung
oder dem Messgeréat-Katalog).

Haben Sie diese Daten nicht zur Hand, konnen Sie sich diese
jederzeit von HEIDENHAIN zusenden lassen. Bitte geben Sie in
diesem Falle die Identnummer und die Seriennummer des
Messgerats an.
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&

22

Die zur weiteren Definition der DatenUbertragung zwischen
Messgerat und 1K 115 notwendigen Parameter kdnnen bei
fehlender Dokumentation zum Messgerat auch Uber die
zugehorige Programmiersoftware ermittelt werden:

E_'IDL Johannes Heidenhain GmbH - Programmierbarer 551-Absolutdrehgeber
Datei DnehgeberDaten RS23240beriagung  Sofbware-Information

—
33054432 Fos

-4095 Urnd'. Olmdr. 4096 Urndr.

Schnittstellen- Skalierungs- | Anzeige: Programmierung:

Variablen: Einstellung: Zoom ¥ Anzeige-Offset:
2 Geberparameter und Anzeige
Code: -— 5 R %
1.1 2 -+ I kdnnen noch ungleich sein
I Gray inaktiv

Drahrlcht:.iencghts Faktor: Positions-Werte: Geber testen

T Al ulitan ot
I seriell. rechtsh, Postion l— Dffset/Preset:

Software-Offset;

Adiesse: Umdrghungen
Basiswert I I o

Farameter wom Geber einlesgn

Dazu mUssen Sie zunachst die Taste | Parameter vom Geber einlesenl
betétigen und anschlieRend die entsprechenden Datenfelder
abfragen und manuell in die Datenfelder der

IK 115-Software Ubernehmen.

Nachdem nun alle Messgeratparameter, die fir die Anzeige
der Positionswerte nétig sind, eingegeben wurden, klicken Sie
auf |; Eertigstellen

Anschlie3end kann die Positionswertanzeige Uber die Taste Q
aktiviert werden.



Software-Beschreibung

Konfiguration der IK 115 - Ubertragungsparameter

Um die Messgerat-Kabellange moglichst variabel zu halten und
dennoch die Ubertragungszeit fir die Absolutwertiibertragung
zu minimieren, kann man je nach Messgeréatschnittstelle einige
Ubertragungsparameter verandern.

Marnuelle Einstellung
Position: 9 M: 504 |Strom [mAl:
¥ Messgeratspannung
Ubertragungsparameter [x]

Positionsaktualisierung

Messgeratparameter. SS |-
- Frequenz [kHz] 100 ~ Interface
Mono-Flop-Zeit [us]: 35 -
- Abbruch
Ubertragungsparameter [x]
- Sigze EnDat-
S = 3 | Interface

Recovery time | [ps] Y -

@ Unterbrochener Takt
€ Durchlaufender Takt

" Abbruch

EnDat-Messgerate )

Bei EnDat-Messgeréaten kann die Ubertragungsfrequenz im
Bereich von 100 kHz bis 2 MHz verandert werden.

Ferner kann zwischen durchlaufendem und unterbrochenem
Takt bei der Positionswertlbertragung gewahlt werden.

Wenn der durchlaufende Takt verwendet wird, sind keine
Messgeratstatusinformationen verfligbar. Die Konfiguration
.Durchlaufender Takt" ist bei laufendem Positionswertver-
gleich zwischen inkrementaler und absoluter Schnittstelle
nicht moglich.

SSl-Messgerite )

Bei SSI-Messgeraten kann nur die Ubertragungsfrequenz im
Bereich von 100 kHz bis 1 MHz verandert werden.

Weitere Einstellungen sind nicht moglich.

25
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Anzeige und Priifmaoglichkeiten

Positionsanzeige

—)p |P|:|siti|:|n:

26

Die aktuelle Messgeratposition kann in verschiedenen Fenstern
und in unterschiedlichen Darstellungsformen angezeigt
werden.

Sie wird jedoch nur dann angezeigt, wenn im Programm die
Positionsaktualisierung aktiviert ist.

Die Aktivierung erfolgt entweder Uber den
e MenUpunkt [ Messgeréat > Positionsaktualisierung |

?

Automatische Einstellung..

— .  Manuelle Einstellung...
Position:

Messgeratspannung

Messgeratparameter...
Ubertragungsparameter .
ilessgeraicialis:

Hullpunktyerschietundg
[mbetriebnahmediagnose
MSE-Modus. ..

oder Uber den
e Schalter in der Symbolleiste.

IK 115 Justage- und Prufsoftware

Datel  Ansicht Messgerat Fenster 2

L [7IES
11‘3\‘?1.661 _ "“Spannung W:

4.99 |§

Positionsanzeige in der Messgerat-Datenleiste

In der Messgerat-Datenleiste (siehe Bild oben) wird die
absolute Messgeréatposition als Dezimalwert angezeigt. Es wird
der Wert angezeigt, der vom Messgerat gesendet wurde. Eine
Umrechnung in Weglange bzw. Winkelposition wird nicht
durchgefihrt.
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Positionsanzeige im separaten Datenfenster

Durch Auswahl des Menlpunkts [ Fenster > Positionsdaten |
wird das Positionsdatenfenster aktiviert. In diesem Fenster
werden die absolute Messgeratposition und der Zahlerstand
des Inkrementalzéhlers angezeigt.

liebeneinander
Uritereimander
Uberlappend
Symbele anordnen Positionsdaten
b N O A
Positionsabweichung - Absolut
Absolutposition [Bit]

499 [Strom [mA]:

Wenn die Schaltflache I;:IE,'Il aktiviert ist, werden die Messwerte
so angezeigt, wie sie vom Messgerét Ubertragen werden. Ist
hingegen die Schaltflache E aktiviert, so wird die Messgerat-

position entsprechend den eingestellten Messgeratparametern
in eine Winkel- bzw. Langeninformation umgewandelt.

[Z11K 115 Justage- und Priifsoftware

Iebeneinandern

= ... n Unterenander o
Position: 181.661 ﬂ [T —— 499 ‘Sirnm[mA]: 177
Symiele anordnen Positionsdaten [x]
il | = Cox |

Positionsabweichung Absolut
sEEEE !

Bei Messgeraten ohne Inkrementalsignal bleibt die Inkre-
mentalanzeige inaktiv.

27
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Uber die Schaltfliche ##| wird bewirkt, dass die absolute und
die inkrementale Position an den Zahlgrenzen zueinander
synchronisiert werden. Ist er nicht aktiviert, wird nach dem fir
das jeweilige Zahlverfahren typischen Modus weitergezéhlt.

Uber die Schaltflache = wird bewirkt, dass die absolute
Position in den inkrementalen Zahler Gbernommen wird.

[Z11K 115 Justage- und Priifsoftware
el Ansicht Messgerat 2

Iebeneinander
Unitereinander:

499 (st A: 177
Uberlappend ‘ D )
Symiele anordnen Positionsdaten [x]

. ] = e

i
5 b

Positionsanzeige des binaren Datenwortes
Durch Auswahl des Menlpunkts [ Fenster > Absolutposition ]
wird das Absolutpositionsfenster aktiviert.

Positionsabweichung
Absolutposition [Bit]

K 115 Justage- und Priifsoftware

tei  Ansicht  Messgerat 2
WIE Iebeneinander
& lUntereimander
Paosition: 181.661 ﬂ 4.99 ‘S(rum[mA]:
= [Jperappend

Symiolz anordnen

Posftionsdaten
Positionsabweichung

[E ] B E T
B -1

i e e |
T i

CHEN|
i

Im Absolutpositionsfenster wird die absolute Messgeréatposi-
tion als Bindrwert angezeigt, wobei Bit 1 dem LSB (Least
Significant Bit) des Positionswerts entspricht. Der angezeigte
Wert entspricht dem vom Messgerat gesendeten Positions-
wert. Eine Umrechnung in Weglange bzw. Winkelposition wird
nicht durchgefihrt
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Positionsabweichung anzeigen

Durch Auswahl des Menipunkts [ Fenster > Positions-
abweichung | wird das Positionsabweichungsfenster aktiviert.
Es zeigt den Betrag der Abweichung der Inkrementalposition
von der Absolutposition an.

211K 115 Justage- und Prf:

cht Messgerat 2

lﬁlE lebeneinander
Untereinander
Uperlappend
Symbole anerdnen

Positionsdaten Absolut- und Inkrementalwertvergleich [x]

504 [Strom [mA}:

181.661 ’i

Die Abweichung wird in absoluten Messschritten angezeigt.
Uber die Schaltflache ﬂ kann die Messung der Abweichung

neu gestartet werden.

@5 Der durch das Messprinzip bedingte Messfehler betragt
einen Messschritt.

Die Anzeige der Positionsabweichung steht bei EnDat-
Messgeréten in der Betriebsart 'Durchlaufender Takt' nicht
zur Verfligung (siehe Einstellung der IK 115-Ubertragungs-
parameter). Die fir das jeweilige Messgerat zuldssige
Abweichung zwischen absolutem und inkrementalem
Positionswert finden Sie im Speicherbereich fir Messgeréate-
Hersteller bzw. in den Technischen Daten zum Messgerat.
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Messgeritstatus

30

Mit jeder PositionsUbertragung werden neben den
Positionsdaten auch Statusinformationen Ubertragen und
ausgewertet.

Je nach Messgeréttyp stehen hier Informationen Uber
Messgeréatalarme, Messgerdatwarnungen und die Qualitat des
Inkrementalsignals zur Verfligung. In verklrzter Form wird der
Messgeréatstatus im Feld in der Messgerat-Datenleiste und im
Positionsdatenfenster angezeigt. Ist das Feld griin und mit
.OK" beschriftet, liegen keine Fehler vor. Ist das Feld jedoch
rot und mit ,Fehler” beschriftet, liegt mindestens ein Fehler
vor. Ein Doppelklick auf dieses Feld aktiviert den
Messgeratstatusdialog.

11K 115 Justage- und Priifsoftware

Datei  Ansicht [tk
Automatische Einstellung
Manuelle Einstellung

¥ Messgeratspannung
¥ Positionsaktualisiertng

Ubersicht der
Messgeratpararneter.

Ubertragungsparameter.

Alarme:
keine

Warnungen
keine

Nullpurktverschiebung
Inbetiebnahmediagnose Inkrementalsignal
MSB-Modus keine

Fehler loechen | |~ Abbruch

Der MenUpunkt [ Messgerat > Messgeratstatus | aktiviert
einen Dialog, der diesen aktuellen Messgeratstatus anzeigt.
Falls Alarme, Warnungen oder Inkrementalsignalfehler
angezeigt werden, kénnen diese Uber die Schaltflache
rlckgesetzt werden.

Direkt nach dem Einschalten der Versorgungsspannung
konnen bauteilebedingt Fehler angezeigt werden, obwohl
keine Fehlfunktion vorliegt.
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Inbetriebnahmediagnose

MSB-Modus

Durch Auswahl des MenUpunkts [ Messgerat > Inbetriebnahmedia-
gnose ] wird eine Diagnoseroutine mit dem Messgeréat durchge-
flhrt. Die Inbetriebnahmediagnose Uberprift die Funktion elementa-
rer Messgeratkomponenten wie Beleuchtung, Photoelemente und
Trigger. Ob ein Messgerat die Inbetriebnahmediagnose unterstutzt,
gibt Wort 31 im Speicherbereich flir den Messgerathersteller an.

& I—n Automatische Einstellung

Manuelle Einstellung
Positiol e ——

¥ Messgeratspannung
¥ Positionsaktualisierung

Messgeratparameter.

Ubertragungsparameter.
Messgeratstatus

nbetriebnahmediagnose [x]

@ Bei der Inhetriebnahmediagnose sind keine Fehler aufgetreten.

Hullpunktverschiebung

Die Inbetriebnahmediagnose darf nur durchgefiihrt werden,
wenn sich das Messgerat im Stillstand befindet. AuRerdem
muR die Positionswertaktualisierung Q aktiviert sein, um die

Inbetriebnahmediagnose auswahlen zu kénnen.

Durch Auswahl des MenUpunkts [ Messgerat > MSB-Modus |
wird der MSB-Modus aktiviert. An Pin 3 der Buchse X3 wird nun
der TTL-Pegel von Bit 13 (Wertigkeit: 212 = 4096) des Positions-
werts ausgegeben. Dieses Signal kann fiir die Justage eines
EnDat-Drehgebers an die Rotorlage eines Synchronmotors
verwendet werden.

Automatische Einstellung
Manuelle Einstellung

aV: 499 [Strom [mA: 175

¥ Messgeratspannung
¥ Positionsakfualisierung

MSB-Modus [x]

Der MSB-Modus wurde aktiviet. An Pin 3 der Buchse X3 wird nun der TTL-Pegel von

Messgerdtparameter. Bit 13 (Wertigkeit: 2+12 = 4096) des Positionswerts ausgegeben
Ubertragungsparameter.
Messgeratstatus 100 kHz

Hullpunkiverschiebung
Inbetiebnahmediagnose

Die Aktualisierungszeit des MSB-Signals ist van der eingesteliten
Ubertragungsfrequenz abhangiy. Es sollte deshalb die hochste
Ubertragungsfrequenz eingestellt werden, die fur die verwendste
Kabellange zulassig ist

“Wihren der MSB-Modus aktiviert ist, wird der Messgerststatus nicht
iberwacht. Bitte prifen Sie deshalb nach Beenden des MSE-Modus

den Messgeratstatus

Diese Funktion steht nur fir EnDat-Messgerate zur Verfligung.
Alternativ kann die Funktion 'Nullpunktverschiebung’ zur
Abstimmung der absoluten Nullposition auf die Motor-
kommutierung verwendet werden.
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Alarme und Warnungen

32

Durch Auswahl des MenUpunkts [ Datei > Messgeratkonfi-
guration laden > vom Messgerat ] und durch Anklicken des
Speicherbereiches ,Betriebszustand”

IK 116 Justage- und Prufsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt]
Ansicht  Messgerat  Fenster 2

Heue Messgerakonmiguration
i g N 2N
Messgeratkonfiguration speichern
Messgeratkonfiguration speichern unter. R

me

Seite einrichten... hungen

- : : -
Messgeratkonfiguration drucken.. E; sehutz

Beenden

erhalten Sie die Ansicht der Worte Alarme, Warnungen und des
Schreibschutzes. Durch Anklicken des jeweiligen Datenwortes,
z.B. der Alarme 6ffnet sich ein weiteres Fenster, dem Sie die
genauere Definition des aufgetretenen Alarmes entnehmen
kénnen. Durch einen Doppelklick auf die Anzeigeflache

[IFehlen] wechseln Sie automatisch in die Fensterdarstellung

fir den Messgeratstatus. Hier werden Alarme und parallel dazu
aufgetretene Warnungen angezeigt die die Fehlersuche weiter
unterstutzen.
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Datei Ansicht Messgerat Fenster 2

== EAEA
Pasition: 1.360.760 [ Fehler ] HI”Spannung M 495 [Strom [mA}: 23

Betriebszustand Eintrag
Paraneter des Messgeratherstellers [ Larme
Betrishsparameter

Parameter des OENM

Messgeratstatus

Ubersicht der

Bereich 2 i
arme
B h 3
ereis Bit 1 - Signalamplitude
Bit 2- Positionsiehler

Korrekturverte
Bereich %

Warnungen
Bit O - Frequenziberschrsitung

Inkrementalsignal
eine

{ Fehler loschen

Im oben abgebildeten Beispiel ist ein Positionsfehler aufge-
treten, der z.B. durch eine Frequenzuberschreitung verursacht
werden kann.



Anzeige und Priafmaéglichkeiten

Ist das Messgerat mit Inkrementalsignalen ausgestattet, wird
eine sehr grobe Signalamplitudentberwachung von der IK 115
durchgefihrt (siehe folgendes Bild).
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Datei Ansicht Messgerat Fenster 2
BlalLL |7
Position: 1312622 [ Fehler | HIHsznnung M 499 |Strom [ma): 234

essgeratherstellers
Betrichsparameter

Messgerdtstatus
Parameter des OEM Ubersicht der

Bereich 2

Alarme:
keine

Bereich 3
Korrekturverte

Bereien 4 Wamungen

keine

Inkrementalsignal
Signalamplitude zu klein

Fehler loschen

Es kénnen aufgrund von fehlerhaften Inkrementalsignalen
bereits vor der Ansprechschwelle der IK 115-Signaltber-
wachung (220 mVss) gravierende Probleme in der
Auswertung der Folgeelektronik entstehen. Zur genaueren
Untersuchung der inkrementalen Ausgangssignale
empfehlen wir daher unser PWM 8, das Sie Uber den
HEIDENHAIN-Kundendienst beziehen kdnnen.
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EnDat - Messgeratkonfiguration

Absolute HEIDENHAIN-Messgerate mit EnDat-Interface be-
sitzen einen internen Messgeratkonfigurationsspeicher. Der
Aufbau des Konfigurationsspeichers und die Bedeutung der
einzelnen Datenworte ist in der Schnittstellenspezifikation
"EnDat-Interface: Bidirektionales synchron-serielles Interface fur
Positions-Messgeréate" beschrieben. Diese Spezifikation ist bei
HEIDENHAIN als separates Dokument erhaltlich. Im Nach-
folgenden wird daher nicht auf die Bedeutung der einzelnen
Speicherbereiche und Datenworte eingegangen.

Laden der Messgeratkonfiguration
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aus dem Messgerat

Die Konfiguration eines Messgerats kann tUber den Menipunkt
[ Datei > Messgeratkonfiguration laden > vom Messgerét |
oder den entsprechenden Schalter in der Symbolleiste J
eingelesen werden.

EnDat

11K 115 Justage- und Priifsoftware - [Messgerat-Speicherinhall]
Wl Ansicht  Messgerat Fenster 2

Ieve Messgeraikonfiguration

|F— eratkonfiguration laden
o . .
L Messgeratkonfiguration gpeichemn

Be  Messgeratkonfiguration speichern uriter po
Pa e
Be  Seite einrichten ungen
P " . i
®  Messgeratkonfiguration drucken. E;bs':h““
Beenden

aus einer Datei

Soll hingegen eine Messgeratkonfiguration aus einer Datei
geladen werden, so muss dies Uber den MenUpunkt [ Datei >
Messgeréatkonfiguration laden > aus Datei | oder den
entsprechenden Schalter in der Symbolleiste erfolgen

5 Justage- und Priifsoftware - [Messger&t-Speicherinhalt]
I Ansicht Messgerat Fenster 2

Messgeratkonfiguration spe\chem
Be  Messgeratkonfiguration speichern unter e

B=  Seite einrichten wngen Messgerdtkonfiguration laden
2 Messgeratkenfiguration drucken [eibsehuts Suchenin |3 V000e - & l__l

EIROQ_425 edf|

Beenden

Dateiname:  [ROO_425 edr Gffnen |
Dateityp: Messgeratkonfiguration [%.edf) Abbrechen
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Ansicht der Messgeratkonfiguration

Das Anzeigefenster der Konfigurationsdaten ist zweigeteilt. In
der linken Halfte werden die verfligbaren Speicherbereiche in
einer Baumstruktur angezeigt. Die dem ausgewahlten
Speicherbereich zugeordneten Datenworte werden in der
rechten Fensterhalfte dargestellt.

Die Anzeige der Datenworte kann entweder funktionsbezogen
oder datenbezogen erfolgen.

Funktionsbezogene Ansicht

Nach Auswahl der funktionsbezogenen Darstellung [ Ansicht >
Funktionsbezogen ] werden die Datenworte, soweit moglich,
gemald EnDat-Spezifikation interpretiert dargestellt.

K 115 Justage- und Priifsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt]
Messgerat Fenster 2

& &, ¥ Symboleiste
, ¥ Messgeratdatenlsists i |s M 0 |S mi] e
osition: ”I pannung [V]: d trom [mA]:
_________ ¥ Statusleiste
Eetrieksz | Eintrag
Parameter [ & larme
Betriebsp  Datenbezogen B} varnungen
Parameter [)schreinschurz
Bereic) @ Degimal [EJuore 3
Ei
=r21% Hexadezimal
Eereic
Binar
Optionen

Datenbezogene Ansicht

Ist hingegen die datenbezogene Darstellung [ Ansicht > Daten-
bezogen | ausgewahlt, so wird der numerische Wert der
Datenworte angezeigt.
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SiC Messgerat Fenster 2
o v
=|E|.L, ¥ Symboleiste
—W ¥ Messgerdtdatenlsiste UMS = a0t |5| — p
osion: . annun H | rom |maj:
¥ Statusleiste e J
Betriehsz | Eintrag

Paramerer  LUNkiionsbezogen

Betriehsap n

Parameter
-Bereic! » Degimal
B i
SEER Hexadezimal
~Bereic:
Binar
Optionan...
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Darstellung der Daten

Auch der Wert eines Datenwortes kann unterschiedlich
dargestellt werden. Besitzt ein Datenwort eine Ubertragene
Bedeutung (z.B. Identnummer, Seriennummer, Drehrichtung,
oder ahnliches), so wird sein Wert entsprechend der

Bedeutung angezeigt.

K 115 Justage- und Prifsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt] [_ o]
=T

¥4 Datel Ansicht Messgerat Fenster 2
B[
‘Pnsilinn: 179.048 |[RNOKIN “IHSpannung M 5.04 |Strom [mAj: 173

[Eintrag vert

) &nschilusemaske O 16456

Betriehsparameter [Elanschlussmaske 1 5201
Parameter des OENM schlussmaske 2 254
Bereich 2 Anschlussmaske 3 0
-Bereich 3 [(Jversion des Enbat-Interfaces z
Bereich 4 eicheraufteilung fir Parameter des OEN [-,0-63,0-63,0-63]
===+

MYinzahl der Takre zur PoSitionswertibertragung 25
[)Messgerat-Tyn Multiturn-Drehgeber
[[)siomalperioden pro Uwdrehung (inkremental) 512
[[Junterscheidbare Umdrehungen 4096
[[)ibstand der Referenamarken o
[[JLage der ersten Referenamarke o

8192

[[)Messschritte pro Umdrehung bei serieller Datenibertragung

[Jmullpunitverschiebung des Messgerétherstellers o

Entsprechende Eintrdge weisen ein 'T' im Eintragssymbol auf.
Alle anderen Datenworte werden nummerisch dargestellt. Die
Zahlenbasis der Darstellung ist dabei wahlbar. Es gilt folgende
Zuordnung:

‘B' im Eintragssymbol = Binardarstellung (Mentpunkt
[ Ansicht > Binar ]) wie in der EnDat-
Spezifikation verwendet.

‘D" im Eintragssymbol = Dezimaldarstellung (Mentpunkt
[ Ansicht > Dezimal ])

‘H' im Eintragssymbol = Hexadezimaldarstellung (MenUpunkt
[ Ansicht > Hexadezimal ])
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- [Olx]

Messgerat  Fenster 2. =
v Symbolleiste
¥ Messgeratdatenlziste b
2 SEaleED ”HSpannung M 5.04 |Strom [mAj: ITE)
Wert

Betriebs Eintrag

=
paramever ® Eunkfionsbezogen [E)snschlussnaske 0
Betriebsy  Datenbezogen [E)inschlussmaske 1

[E)inschl H

Parameter
-Bereic!  Dezimal [E)inschlussmaske 3
Bereic [[Jversion des Enbat-Interfaces
Becec IRACARCEZ [)Speicheraufteilung filr Parameter des CEN

[)Speicheraufteilung fir Korrekturverte
- | []inzahl der Takte zur Positionswertcibertragung
Optionen [ |Messgerat-Typ
_— T)signalperioden pro Umdrehung (inkremental)
[)Unterscheidbare Umdrehungen
T)ibstand der Referenzmarken
T]Lage der ersten Referenzmarke
TjMescschritte pro Umdrehung bei serieller Datenibertragung
TJNullpunktverschichung des Hessgerdtherstellers
T3 Tent mummer
T]Seriennurmmer
T]brehrichtung
[]Externe Inbetriebnahme-Diagnose
[|Maximal zuléssige mechanische Geschwindigkeit
[]Genauigkeit Bereich I
[[)Genauigkeit Bereich IT
[ejnterstitaung von Alarmen

Uhterstitzung von Varnungen
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0100 0000 0100 1000
0001 0100 0101 0001
0000 0000 1111 1110
0000 0000 0000 0000
z

[-,0-63,0-63,0-63]
===+

25
Multiturn-Drehgeber
512

2096

o

o

819z

o

312218-12

7 08z 584 X

rechts steigend
nicht unterstiiczt
15000 1/min

5000 1/min, #1 LSB
15000 1/min, #100 L3B
0000 0000 0000 0001
0000 0000 0000 0100
1111 1111 1111 1111
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Verandern und speichern der Messgeratkonfiguration

Wenn der Wert eines Datenworts vom Benutzer verandert
werden kann, so wird mit einem Doppelklick auf den Eintrags-
namen der zugehorige Editor-Dialog gestartet. Im Editor-Dialog
kann der Wert dann bearbeitet werden. Nach Verlassen des
Dialogs wird der neue Wert zwar im Konfigurationsdatenfenster
angezeigt, im Messgerat ist aber noch der alte Wert
gespeichert.

115 Justage- und Prifsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt] [_[ofx]
atel Ansicht Messgerst Fenster 2 - = x]
SR A5 A%
Position: 179,048 |NOKINN “I”Spammng M 5.04 [Strom [mA: 173
Betriehszustand Vere | 4]
Parameter des Messgeratherstellers 1111 1111 1111 1101
Betriebsparameter 1111 1111 1111 1111
Parameter des OEN Wort 0 [x] 1111 1111 1111 1111
Bereich 2 Meuer Wert 1111 1111 1111 1111
Bereich 3 1111 1111 1111 1111
Bereich 4 Dezimal: 55533 1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111
Hexadezimal FFFD 1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111
Binar: 1111111111111101 1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111
Abbruch 1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111
1111 1111 1111 1111

Die Messgeratkonfiguration eines Messgerats wird erst
durch das Beschreiben des Messgeratkonfigurations-
speichers aktualisiert.

K 115 Justage- und Prifsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt]
Ansicht Messgerat Fenster 2

Iete Messgeratkonfiglration)
eratkonfiguration
eratkonfiguratio hern

Messgeratkonfiguration speichern unter...

=== il
Al: 173
in Datei |

B Seite einrichten.
Messgeratkonfiguration drucken:

peichelbere a a X

Auswahl der zu

Beenden

Ejvore s
Evore 7
Bvore o
Evore o
Evors 10
Ejvore 11
EYvore 12
Evore 13
Evore 14
Evore 15

[E]vore 16 Abbruch
EYvore 17
Evore 12 Ay

[Eiwore 19

Wenn Sie dem Dialog zum Abspeichern der gednderten Daten
im Messgerat folgen, erscheint die Eingabeaufforderung, wel-
che Speicherbereiche in das Messgerét zurlickgeschrieben
werden sollen. Bitte entfernen Sie das Hakchen vor den
Speicherbereichen, die Sie nicht in das Messgerat zurlick-
schreiben wollen. AnschlielRend klicken Sie auf die Schaltflache
.Ubertragen”.
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&

Verschiedene Speicherbereiche kdnnen schreibgeschitzt
sein (siehe EnDat-Spezifikation). Der Versuch, Daten in einen
schreibgeschiitzten Speicherbereich zu Ubertragen, wird mit

einer Fehlermeldung abgebrochen.

Die Messgeratkonfiguration eines Messgeréats kann auch in
einer Datei abgespeichert werden. Dies erfolgt Uber den
MenUpunkt [ Datei > Messgeratkonfiguration speichern unter |,
den MenUlpunkt [ Datei > Messgeréatkonfiguration speichern >
in Datei | oder den entsprechenden Schalter E in der
Symbolleiste.

115 Justage- und Prifsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt]
Ansicht  Messgerat Fenster 2

Neue Messgeratkonfiguration |

Messgeratkonfiguration laden r —T=
= . |[mA]: 173
korfiguration speichern 4
Messgeratkonfiguration spsichern unter im Messgerat %;
St Glefien 21 Messgeriitkonfiguration speichern unter [2]x]
Messgeratkonfiguration drucken =
9 9 = 3 speichemin| 3 V0100c ~ =]
4
oo s [AROE 42
Ejuort &
Wort 7
Wore &
wore o
Wort. 10
Wort. 11
Wort 12
Wort 13 i
Dateiname:  [F00_iZ5.edi Speicher_|
Wort 14 ! SELER
worr, 15 | Deteiyp: Messgeratkorfiguration [* edi] F| [
Wort. 16
Wort. 17

Die Dateien werden mit der Endung .edf abgespeichert. Die
Dateien kdénnen aufder Uber die IK 115-Software auch mit einem
Text-Editor betrachtet werden.

Drucken der Messgeratkonfiguration
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Das Ausdrucken einer Messgeratkonfiguration erfolgt Gber den
Menipunkt [ Datei > Messgeréatkonfiguration drucken 1. In
einem Auswahldialog kénnen die zu druckenden Speicher-
bereiche ausgewahlt werden. Die Formatierung der Werte
erfolgt analog zur Formatierung der angezeigten Werte.

Die Auswahl des Druckers und das Einstellen des Seitenfor-
mats erfolgt Uber den MenUlpunkt [ Datei > Seite einrichten |.



EnDat - Messgeratkonfiguration

Kundenspezifische Nullpunktverschiebung

Bei EnDat-Messgeraten kann der Kunde eine Nullpunkt-
verschiebung durchfihren. Dadurch kann das Messgeréat
achsspezifisch an die Maschine angepasst werden. Eine
kundenspezifische Nullpunktverschiebung wird wie folgt
durchgefihrt:

1. Messgeréat an den Punkt positionieren, der der neue
Nullpunkt werden soll

2. MenUpunkt [ Messgerat > Nullpunktverschiebung >
auf die aktuelle Position ] auswahlen

K 116 Justage- und Prifsoftware - [Messqgerat-Speicherinhalt]

Fenster 2
I' Automatische Einstellung
— .  Manuelle Einstellung...
Position: B 4.99 |Stmm [mA]: 173
v —
Betriebszustand Mes.s.gera‘rgpaﬁn.ung | Eintrag
Parameter des Mess ¥ Posifionsakiualisierung [l 1 punkeversehiebung
Betrichsparsmeter ) Hmf!: 2
Parameter des OEN Messgera‘rgarameter.. Hmf!:
--Bereich 2 Ubertragungsparamster Uore

B h 3 5 Tore
prbereic Messgeratstatus. . o
t.-Bereich 4

oo os

Inbetrebnahmedagnose fheben
A=l
MSB-Modus.. | mmt 1
Eluore 1z
Eluore 13
[Ejuore 14
Ejuore 15

Dass die Nullpunktverschiebung durchgefiihrt wurde, kénnen
Sie im Positionsdaten-Fenster erkennen. Der Wert im Speicher-
bereich fur die Nullpunktverschiebung wird jedoch erst aktuali-
siert wenn Sie die Daten vom Messgeréat erneut laden. Dies
wird im einfachsten Falle Uber die Schaltflache ﬂ durchge-
fahrt.

Eine kundenspezifische Nullpunktverschiebung kann Uber den
MenUpunkt [ Messgerat > Nullpunktverschiebung > aufheben ]
wieder riickgangig gemacht werden.

@ Die aktuelle Position wird nach der Nullpunktverschiebung
nicht immer der absolute Nullpunkt, da das Programm den

neuen Nullpunkt so berechnet, dass seine Lage in bezug auf

die Inkrementalsignale der EnDat-Spezifikation entspricht.
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A\

Der Speicherbereich, der die kundenspezifische Nullpunkt-
verschiebung beinhaltet, kann schreibgeschtzt sein (siehe
EnDat-Spezifikation). Der Versuch die kundenspezifische
Nullpunktverschiebung eines solchen Messgeréats zu andern,
wird mit einer Fehlermeldung abgebrochen.

Eine korrekte Nullpunktverschiebung ist nur bei Stillstand des
Messgerats moglich. Das Messgerat darf daher wahrend der
Nullpunktverschiebung nicht bewegt werden.

Schreibschutz fiir Speicherbereiche setzen

40

Bei EnDat-Messgeréaten kénnen die fertig beschriebenen
Speicherbereiche durch einen Schreibschutz vor ungewollter
Veranderung geschiitzt werden. Dies ist vor allem im Sinne der
Maschinen- und Anlagensicherheit notwendig. Der Hersteller
des Messgeréates schitzt daher den Speicherbereich fir
.Parameter des Messgerat-Herstellers” mit dem entsprechen-
den Schreibschutz-Bit.

Es wird empfohlen, flir maschinenrelevante Parameter in den
OEM-Speicherbereichen oder fir die Nullpunktverschiebung
nach der Eingabe der gewlinschten Parameter ebenfalls das
zugehorige Schreibschutz-Bit zu setzen!

1156 Justage- und Prufsoftware - [Messgerat-Speicherinhalt]
Datei  Ansicht Messgerat Fenster 2

| [7 [z

Position: 179,048 [[NORIN “IHSpannung M: 499 [Strom [mA: 173

Betriehszustand

Paremeter des Messgeratherstellers
Betriehsparameter

Paraneter des OEN

i Bereich z

i Bereich 3 "
| Bereich 4 Schreibschutz [x]
Liste der z-Bits
[V Bit 0 - Messgerdt-Hersteller -
M Bit 1 - Betriehsparameter
t 3 - Korrekturwerte (Bereich 4)
¥ B\t 4 - Korrekturverte (Bereich 3)
7 Bir 5 - Rorrekturwerte (Bereich 2)
M Bit 6 - reserviert
M Bit 7 - reserviert
T Bit 8 - reserviert
M Bit 5 - reserviert
M Biv 10 - reserviert =

Ein gesetzes Schreibschutz-Bit kann nur noch von
HEIDENHAIN-Servicestellen zuriickgesetzt werden.
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