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Thema / Unternehmen
Einführung BIM
- Begriffsdefinition, AIA vs. BAP, Reifegrad
- Typ der Zusammenarbeit

Projektbeispiele BIM Methode
- Projekt (i…i+1) – Highlights:

Prozesse, Qualitätssicherung, Informationen
Anwendungsfälle: S+D, Kostenberechnung, Montageplanung

Analyse Ist-Situation aus Sicht der Gesamtkoordination

Synthese und Diskurs
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Boll und Partner

Tätigkeitsfelder: Tragwerks- und Objektplanung
Digitales Planen / BIM Management
Bautechnische Prüfung

Firmensitz: Stuttgart, Heilbronn

Geschäftsführung: Dipl.-Ing. Dirk Münzner
Dipl.-Ing. Hinrich Münzner
Dipl.-Ing. Achim Eutebach
Dipl.-Ing. Frank Zimmermann

Angestellte: 85 
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Boll und Partner GmbH & Co KG

Boll und Partner 
Tragwerksplanung

Boll und Partner 
Infrastrukturplanung

Boll und Partner 
Bauwerkserhaltung

BuP DP 
Digitales Planen.Bauen.Betreiben>

Tragwerksplanung BIM

BIM- Management
• Bürogebäude
• Krankenhäuser
• Wohnanlagen
• Industrieanlagen
• Kulturbauwerke
• Mehrzweckbauten
• Sonderbauten
• Kerntechnische 

Anlagen
• Kraftwerke

• Modulbauten
• Umbauten/ 

Revitalisierung Tiefgaragen-sanierung

BIM- Services, Schulungen

IoT

Digitale 
Bestandserfassung

Sanierung Infrastruktur-
bauwerke

Predictive Maintenance

BIM- Gesamtkoordination

Tragwerks- und 
Objektplanung

• Tunnelbauwerke
• Bahnhöfe
• Brückenbauwerke
• Kanal- und 

Wasserbau
• Straßeninfrastruktur
• Bahninfrastruktur
• Light-Rail

Tragwerksplanung
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Autodeskk Universssity 2020

Anpassung 
bestehender 
Abläufe

Neue 
Aufgaben
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Status Quo – bestehende Abläufe neu denken

Bisher: Wasserfall

Frontloading
Design Freeze

Scrum
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Initialisierung, die

Aktion, durch die Computer, 
Programme o. Ä. betriebsbereit 
gemacht werden

https://www.duden.de/
www.krimlex.de

Begriffe I

©nasa.gov
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Perseveranz, die
Beharrlichkeit, Ausdauer 

im kriminologischen Sinne: das 
Festhalten eines Täters an 
einem bestimmten 
Deliktbereich und an einer 
bestimmten Vorgehensweise 
bei der Tatausführung 
(modus operandi).
https://www.duden.de/
www.krimlex.de

Begriffe I

©nasa.gov
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Einführung BIM
- Begriffsdefinition AIA vs. BAP, Reifegrad
- Typ der Zusammenarbeit
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DIGITALE PLANUNG 
BIM METHODE

WAS IST DAS ?
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Projektbeginn

• Projektrahmen:
Vertragliche Grundlagen
BIM Leitfaden, Definition Projektbeteiligte

• Projektziele:
Anwendungsfälle
Informationsanforderungen (AIA)

• Organisation
BIM Leitfaden
Modellierungsregeln
Softwareumgebung (CDE)
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Aufgabe des AN - BAP (BBim-AAbwicklungs-PPlan)

<WER> muss 
<WAS> in 

<WELCHER> 
Qualität 

<WANN> liefern?
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WER liefert WEMWASWANN in WELCHER Qualität?
WER Festlegung der Rollen der Beteiligten
WEM, WAS Liefergegenstände
WANN Sicherstellung Terminkette
WELCHE Qualität Modellinhalte 

Ist das neu ?

Aufgabe des AN - BAP (BBim-AAbwicklungs-PPlan)
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• verweisen auf die mminimalen Fähigkeiten einer OOrganisation oder eines TTeams, um 
messbare Ergebnisse zu lliefern. 

• werden durch die BBIM Stufen, welche in BBIM Schritte unterteilt werden, gemessen.

© BIMexcellence.org©BIMSource.de
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >BIM Reifegrade

• verweisen auf den schrittweisen und kontinuierlichen FFortschritt in Form von QQualität, 
Wiederholbarkeit und VVorhersehbarkeit innerhalb einer verfügbaren BBIM Fähigkeit. 

• BIM Reifegrade werden durch den BBIM Reifegrad Index, welcher ffünf Level besitzt, 
gemessen. 

© BIMexcellence.org©BIMSource.de
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Projektbeispiele BIM Methode
Projekt (i…i+1) – Highlights:

Prozesse, Qualitätssicherung, Informationen
Anwendungsfälle: S+D, Kostenberechnung,
Montageplanung

Analyse Ist-Situation aus Sicht der 
Gesamtkoordination
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DIGITAAALES PLAAANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt A

IFC Open BIM
„Ad Hock“ S+D Prozess 1st
Teilautomatisierung
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IFC Open BIM
„Ad Hock“ S+D Prozess 1st
Teilautomatisierung
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Attributname nach AIA Attributsname Revit Format Attributsart Beschreibung

Bewehrungsplannummer Bewehrungsplannummer x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Expositionsklasse Expositionsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Feuerwiderstandsklasse Feuerwiderstandsklasse x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Objekttyp Objekttyp x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil x x x x x x x x x x x JA/NEIN Exemplar händisch in Revit gepflegt
Breite Breite x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttofläche Bruttofläche ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen x x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Höhe Höhe x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
Länge Schnittlänge/Länge x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Nettofläche ZAHL Exemplar nicht befüllt, Attribut entfällt
Nettovolumen Verfüllvolumen x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WU x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Dicke Standarddicke x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Umfang Umfang x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Fläche Fläche x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Durchmesser Durchmesser x x x ZAHL Typ automatsich in Revit befüllt
Bruttogewicht x x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Nettogewicht x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
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DruckfeDruckferuckferDrDDDDruckfeDruckfuckfeckfckfeeDDruckfeDruckfkckDruckfeeDD cckfckfefefeeeDDD eefeekfffefeeeefeest k istigkeikettiigkeikkeitigkestigkegkeisssssttigiiggkkeeeeiissssstt gg eistisstigstigkkssstigttiggggkkkeeeeeistiggkkeeeig tsklttsklt kkktskltsskkkkllaaaasssssssassssskkkllaaaassssssklaaassstsssskkklkllaaattsssskkklaaa se kDDDDDD u kkkkfkfeDDDrDrrruuuuccccc ekfeeeekfeDDDrruuuuccccckkffeeeeeDDrrruuuccckuckkffeeeeeeDDDrrruuuccckkfeDDDrrruuu kkkkf stigkeikeitigketigkeigktigkeigkegkgkeigkeigkesttitigkeiigsstigkeikekeikeisssstigkeitiggggkeiissss gggsss igggsstt g tsklassklassklasklasskltsklastsksklasstsksklasstsklasstsklasstsklasst klasstsklasst k sssktskltsklasklasssssklassklassssssssssssklatsklassa eeeeeeeeee xxxxxxxx xxxxxxxxxxx xxxx x xxxx x x xxxxxxxxxxxxxxxxxx TETEXTXTXTEXTEXTXTXTXTXXTXXT E lemplaemplaExemplaExemplaExemplaExemplaExemplaExemplaExemplaxemplaExemplaExemExemplam rrrrrrrrr über *json in Revit importiemportt eor eort eiieeeertiieeeert, vononrt, , vt votrt, vort vot vv, vrt, vovovorrt, vrrttrt, vvooooorrrtrt, rt, vvvoort, vrrr vvooovvvvoonnr n,,, L-bit itbit it-bitittttt b t befbefübefüllbefülltbefüllbefülbefülltefbefefübefülltfü
ExpoExpExposxpositixpositxpositE popoxpositsositxpEExpppositxppxpoosssittxExxxposiittionii kknsklliioionskonskkkkllloonnnnsskklllaaaaoonnnsnssskkksklllaaaaiooonnnnsssskkkklllaaaaooooonnnnsskkkklllaaalaiooooonnnnnsssskkkkllaaasssssessessseeeesssseeeesssseeeeesss eessssssseeee EEExpEExpxpo iositEEExpE ppopositttEEExxxxppooooossitEEEExxxppoxppopooosssittEEEEExxxpppposososssitittEEEExxxxpppoosssiEEEEx ssittpp ionskionnsonsklasklasklasklaionsklakklaklasklaiiionsklonsknssklaionsklai nsnskonsklaklaaioiioo kklaiioonskkklaaiioio aaio s ssssssssseseseesesssssssssssssesse xxxxxxxxxx xxx xxxxxxxx xx xxxxxx x x xxxxx TTTEXTTEEEEEXTEXTEXEXTTTETETEETTTTTTTTTETETTTTTEXTT ExemplaExemExemExemplaExemExemplaemplaExemplaExemplaExemplaExemplaxemplamplaemplaExexemplaxExem rrrrrrrrrr über *json in Revit importieiortieportiertiemportiempoorrort eooort emportieppmpooporportieeemmportiepppooo tiieeeepppooort eeemportiepportpoo tiieep rt, vonrt, vonrt, vontttt, vonrrrrt orrrrtrrrrt nnr onnn L-bit LLL-bL-L-bit L-bitL-bitLLL befülltbefüefülltbefülltülltllltlttt
FeueFeueeueFeueerrrrrwwwwwiiFeueeFeue ieerrrrrwwwwwwiiieerrrrwwwieerrrrrwwFFeueeerrrrwwwwwiiddddd sstanstantarstaadddddeeeeerrrs annnndddddeeeeerrsstaaannnnddddeeerrrss anddddeerrss nndddddeeerstaaannnndddsklassdsdskkkdskklasldsklasdsklasklaklasklasdssskkk asassssssdsklassdsklassddsklassddsssklaaasssssssddsssdsklaaassssssssddssss aasssssddskklaaaasssseeeeeeeeeeeeeeeee FeuerwiFFeuFeuerwFeuerweuerweuerwiueerwiFeuerwiwwiiFeuerwFeuerweuuuueeee wwiuueeeeeerrrwwwiiuueeeeeerrrwiuueeeeer ieeeeerrrwwwwwwidderstaderstanerserstastanderstanrstanstaderstanerstanderstannstanndderstanerstaneerrstastanastanddddedeeeerstatannstanddeeerddddeeerdddeeeeers a ddsklassdsklassdsklasssklasssklassdsklasdsklassdsklassklasdsklassdsklassdsklassklassdsklassssdsklad klassssdd klassassdsklassssss eeeeeeeeeeee xxxxx xxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxx x x xxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxx XTEXTTTTTEXTEETEXTTEXTEXTTTTEXEXTEXTTEXTEXTXXTEXTXTTTEEXEXTTTT XXTTTTTTEEEXX Exemplaxempplaplaplaplalplaaaplaplapllarrrr hhändischhhhhhhh h in ReeR vit gevit gegeppgepgepepgepeeepppeppggeeeeegeppepepgggeeeeepgggeeeeeeppgggepgeppppggg ppppgg pppppfleflflefleflegegteegggfleglegtffflleeeeggffflleeeeggfflleeegffllfle
GesGeGGesGesGeschhhhoGescccccchhchoooooschossssscccchhooooshosssesschhchoooosssesssscchhooooosssshheschooooosssGeee chooooossssssssssssssssssssssssssss GesGescGes hhhhosGGe cccchhhhooooosssssccchhhhoooossGessccchhhhooosssscccchchhhhoooooosssseschccccchhooooosossssscchhhoooosssssssssssssssssssssssss xxxxxxxx xxxxxxxxxxx xxxxxxx x xxxxxxxx xxxxxxxxxx x xxxxxxxxxx xxxx xxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxx ETTTTTTEEEEEEXTEXXXTTTTTTTTTTTTEEEEEEXXXXXXXTTTTTTTTTTEEEEXXXXXXTTTTTTTEEEEXXXXXXXTTTTTEEEEEEXXXXXXXTTTTTTTTTEEEEEEXXXXXXXTTTTTTEEEEEXXXXXTTTTT Exemplaxemplaemplampmplamplaplamplamplaplamplmpplampmpmplamplarrrrrrr hhhhändischhhhhhhh h in ReRein ReeReeeeeeeRReeeevit gepvittvitvit git gvit gt get gevit gepepvvvvit gvit gvit gvit geeegeeepvvvvvvit ggeeeeeepvvvvit ggeeeevvvv gggggeeeev gggggeegepvv t gggggepgg fflflegttgttgttgtgtgttttgg
GGGGeGeweGGewewewewerkkkkkGG weerrkkkkkGG wererrrkkkkkG weweerrrrkkkkkGGe eerrrrkkkGGewweerrrrkkkGGe eerrrkkkkk DiDDiDDiszipiDisDisDiszipszi lDDDDDisDiszipDiszipDiszipzipzziipppplDDDisiszipplppplDDD szzippplDDiszzipplz ppplzipzzi lp iiiinnnniinnnniinnnniinniinniinnnn xxxxxxxxxx xxxxxxxx xxxxxx xxxx x x xxxxx xxxxxxxxxxxxx x xxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxx TTTEXTTTTEEXEETEEXTXTEXXXXXTTTTTTTTTTTEEEEEXXEXXXXTTTTTTTEXTETEEXETEXXXXEXXTTTTTTTTEETEEXXXXTTTTT XXTTTTTT XXTTTTTTTTEXXXXXTT ExemplaExemplaExemplaExemExemplaExemExemplaExemplaxemplaExemplaExemplaExemplaExemplaExemplaxeeExemplaemm rrrrrrrrrr händisch in Reih in RRRn RReReRe Ren Reh in ReRn RRen ReRen Ren RReeennin Reeeinnnn eeinnnnn Reeei RRRReee ittvit gepvit gevit gevvv gevvvvv pppvvvv pvvvv pvvvvvit gepppeppppflflegteflegtegtflegflegtlegtflleflegtfl gffflfl gggtffleeg
ObjeOObjeObjeObjeObjjekttjekekkttttttOOOObjeObjejObjektteeeekttkttktttttekttObjeO jjeeekkttttttekttOObjb eekkttk teOO ekkkkttttkttOObjekkkttO ekkkkttttyypyypppppyyyppppyyyppppyypypyypppyyyyppyyypppp ObjekttObjektektektkttkttObjektttttkktttektttktttttttktekktj yypypypyyyyppppypyyypyyypyppyyypyyppypypppp xx xxxxxxxx xxxxxxxx xxxxxxxx x xx x xxxxxxxxxxxx x xxxxxxxxxxxxxxxxx xx TTTTTETETETETEXTXTXTTTTTETTTTEXTT XTT T ExemExemplaExemplExemplaExempExemExemplaExemplaExemplaExemplaExemplaExemplamplplamplamplaemplapl rrrrrrrrr händischändisdisccisccccccccccccsdisccccsscccccssssch in Reh in Rhhhhh h ih inh inh inh in RRRRn Reh inh inih inh inin ehh ininnh innniinnnninnnniinn vit gvit geptt geget geepgepgggggeggvit ggepgggt get t gt geit gg flegtflegteflegtflegl
TraTragTraTragTraageagenggenndnddddddTraTragTragTraTragennddddaTraggeTrageeeennddddaTraggeeennnndddTragageneennnndT genennnnT genggg ese Bs Bauts BautBautBautes Bautes eseeees BautBs Bauttess BBeses s Bes aute teilileileiilleeiilleeileiilleeeilleieeeiill TragendTragendTragendTragendTragragTragendgengengendendgendragTragengenengendTragendr nTragenddTr gendnennggggg eses Bautesss Bases Bes Bautes BautBBBauttes Bauteses Baes Basses BBautBautBBBBaauttutese Bas BBBaauuuuuttes BBs BBauBaaaauuuuuttBauts BBaBBaautaauuuuuttess BautBBBBBaaautts BBBBBaaauutteileileilieillleeeeieileileilee lee leeeeiileeeeei xx xxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxx xxxxx x xxxxxxxxxxxxxxxxxx x x x xx x JA/NEINNEINNEINNEINEINNNINEINNEINN ExemExemExemExemxemplaExemplaExemExemExemExememExempemplaExemExemExemExemExemplar händiscändischändiscänddisdändidisdiscndiscndiscndiscddddisdidiscändissndiscännnddddissisccsccnnnndisddiscccccändiscännnn sccccändisännnnn ssändiscccäändisnnnnd schhhhh inh in Rehhhh in RReRehh in ReeeReh ReReReReReReR vit gevivitt gevit gvit gevit gvit gevit gepvit t gevvit gev gg flegtegtegttegtgg
BreiteBreiteBreiteBreiteBreitereiteeiteBreiteBreiteereiteBBB i BreiteBreitereiteBreiteBreitiBreiteeB xxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxx x x x xxxx ZAHAHAHLAHLAH TTTTypTTTTTyTTTTTTTyTyyTTTTTyyTyTTTTTTT hänhhhähänhänhänhänhändddddindischhhäänändddddihhh dddddndihhhännnddddndhhäännnnnddhännnndisäännnn h in Rin Reh inh in h in Rh in in h inh inh in R vit gepepepppeppflegflegegtegtegt; egt; gt; tgt; egt; eflegflegggt;ggegegggeggt;t mmitmimmmitmit Parmitmit mmimmmimmmmmm amter "B1" abgleichen
BruttofruttofuttouttuttouttouttofruttoftofBruttofuttouttotuttofuttoflächelächeächächeächeächelächelächehelächechechlächelächlä BruttofBruttofruttofttBruttuttuttofttoftoruttofuttoffBrBruttofttttuttotofB uttoftttouuuttofu otoBruttBBr t fllälächelächelächelächechächhlä hlächlächlächhhhhcchhcheächeecccchäcäcäcächl ZAAHLAHLAHLAA ExemplaExemplExemplaxemmExemplamplaExemplaExeExemplaExemxememmpEExeEExxexemmmmmmEExxxxeemmmmxemEEExxxeemmxemplaaExxxxeeeeemmxeme p aarrrrrrrrrrrrrrrr üüüübbübübüber *jüüüübüübeüüüber **jjüüber *jjjjr jjjjsososososon in son in son isossso Revit ivit vit it it iiiimportiemportiemportiemportiemmportimpormpmportmpomportiemportiertiempomp tiortiemportiemmportmportpmmpormpormm ro rt, in Desite/Excel berechnet
BruttovBruttovBruttovBruttovBruttovuttoBruttovBruttovruttovBruruttoruttoBruttouttovruttouttovolumenolumelolumeolumenolumenolumenolumenenenolumennen VolumVoluumVolumVoluVoluVolumolumenVolumenVolumolumuVolumVolumeVolumolu xxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxx x xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx x x x x ZAHAHLHLHLLAHL ExemplaExempExemplaaaaaaaaaarrrrrrrrrrrrrrrr aututomatutomattttomttoommmmutomaautomattoomututauuu sich insich insich in ininnn RR tRevit Revit eviRevit RevitReRevitReRRReRevit RRRRReviRRR tt bbbebefülltfbbbebbbbb

eHöheHöheHöhöhe HHöheHöheHHHHöh xxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxx x x x x ZAHL TyTyTTTyTyyypyppypypyyyyyppTyppTTyyyyyypTTyyyyTTTyyyyypypyyyypp hhändischändiscändisch in Rh in Rh in RRReRe ReReRe ReRn Rn Revit gvit gvit vit ggepvit ggevit vit gvit vit flegt; mit Paramter "D1" abgleichen
LängeLängeLängee SchnittSchnitthnittSchnitttttttttittnitt änge/Llänge/Llänglängeelängelänglängelänge/länge/länge/ ängeängengggengn e xxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxx xxxxxxxxx xxxx x x x x ZAHL EExxExExx mxemplaEEExeeeeeExxexeeEEEExxxxxempEEExxx aaEEEx aarrrrrrrrrr automatmatatatttatttsssich insich insich insich insich insich insich insich insich insich inch insich insich insich s RRRRRRevit RReReRR befüllt
Nettoflofllloflflächeächeääächächächeächeächeächeheächeächäächcc ZAHLL ExemExempe plaplaplaaplaplaplaE mplaE aExemplapplammpmmmmp rrrrrrr nicht nichtnicht nichtht bt bnicht nicht bnicht cht bt bht bt bht ht bhht befülltllt,efüllt,efüllefüllt,efüllt,efüllt,üllt,efülltüllt,efüfüfüllt,,t, AAAttribAAAtA ut entfällt
NettovoNettovoNettovoettovoettovoettovootto lumelumeumelumenummeenenlumelumelumennn VerVerVVeVeVeVeVVerfüllV volololumenolumolumelumenmumolumenolummem xxxxxxxxx x x x ZAHL ExeE emxemxempxempExemplaxeExemmpxempxExxexeempxxeemExExEx p r übüüber *jüber *jüber *jbüber *jüber *jüber *jber *jüber *jüber *jüber *j*jüber *jübe sonsonsonsosososoon son in sonsonsos Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WUWUWWUWUWWWWWWW xxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx ZAHZAHLAHLLLLAHLLLLLHAHLLLLLZ HHHLLLLHLHHHHHLLLZ HHHHHLHLHHHHAAAHHHH ExemplaExemplaExemplaExemplaxemplaExemplaxemplplarrrrrrrr
DickecDicDDickDickeickeDicDicDicDicDickec xxx xx x ZAHLHZAHZAHZAHZAAHZAZZAHZZZAAZAHLAHLLLLZZZZAZAZAHLLLLZZZZZZAZAZAHHLLLLLZ LZZ HHHLLLLLZ HHHLLZZ HHHHHLAAAHHHHHHH Exempemppmplamplaemplplaplaplmplamplamp amplm rrrr
UmfanUmfanUmUmfangfafamfanUmfangUmfanUmfanfaUmfangfafaa xxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxx x xxxxxxxxxxxxxx AZAHZAHLAHZZZZZZAAAZAZZZZZZAAAZAHZZZZZAZZZZZZZZZAZZZZZZ ExemplaExempExemplaxemplaxemplaxemplaxemplaempxeemplaemplaxememxemplaExemplaExemplaplarrrr
FFlächeFlächeFläFlFlächeFlächeFlächeeächeFläche xx xxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx x xxxx xxxxxxxxx x x HZAHLZAHHLHLLHLHLLHLH emExemExemExeExeExemememplaExeemE me r
DurchmeDurchmechmeeemememeeemesssssssssersssssss xxxx x ZZAZAAAAHZAHLZAHLZAAAAZAHZAAAHZZAHHZZZZZAZZZ TTTTTypTTyTTyTyTTT
BBruttogBrBB ewichtewichtewichtwichtwichtwichhwichchtchthtchhhhh x xxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxx ZAHL Exemplar
NettogeNettogeNettogeNettogeNettogeNNettogeNettogeNettogeNettogeNettogeNettogeNe wichtwiwiwiwichtwichtwichtwiccht xxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxx xxxx xx ZAHLAHLHLLHLHLLLLLH Exemplar

ZAZAZZAAAZAHAHLZAHLAHLZAAHAHAAZ Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
händisch in Revit gepflegt
automatsich in Revit befülltxDurchmesser
automatsich in Revit befülltxFläche
automatsich in Revit befülltxUmfang
händiscd h in Revit gepflegtStandarddickekeekekekekeee
automaututautautoutomutomatautomutomutomtomomautomutomu sich in Revit befüllt
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Attributname nach AIA Attributsname Revit Format Attributsart Beschreibung

Bewehrungsplannummer Bewehrungsplannummer x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Expositionsklasse Expositionsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Feuerwiderstandsklasse Feuerwiderstandsklasse x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Objekttyp Objekttyp x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil x x x x x x x x x x x JA/NEIN Exemplar händisch in Revit gepflegt
Breite Breite x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttofläche Bruttofläche ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen x x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Höhe Höhe x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
Länge Schnittlänge/Länge x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Nettofläche ZAHL Exemplar nicht befüllt, Attribut entfällt
Nettovolumen Verfüllvolumen x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WU x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Dicke Standarddicke x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Umfang Umfang x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Fläche Fläche x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Durchmesser Durchmesser x x x ZAHL Typ automatsich in Revit befüllt
Bruttogewicht x x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Nettogewicht x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

BBrBruttogB ewicewichewichchtchthhhhtchhhhh x xxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxx xxx ZAHL Exemplar
NettogeNettogeNettogeNettogeNettogeNNettogeNettogeNettogeNettogeNettogeNettogeNe wichtwiwiwiwichtwichtwichtwiccht xxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxx xxxx xx ZAHLAHLHLLHLHLLLLLH Exemplar

ZAZAZZAAAZAHAHLZAHLAHLZAAHAHAAZ Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
händisch in Revit gepflegt

Revit closed
Betonbestellung
Verwalteter S+D Prozess 2nd 
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Die TGA Planung stellt geschossweise S+D Modelle auf 
der Projektplattform ein.

CDE
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Gewerk1/Ebene.RVT

FM_1

FM_2 (Referenz)

FM_3 (Referenz)

Projektingenieur

BIMCollab Issue

NOCHMAL VON 
VORNE

X
Kein Auffinden von 
Issues über Modell 
möglich !

NOCHMAL VON 
VORNE
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Revit closed
„Integriert im Unternehmen“
Berechnungsmodell
Verwalteter  S+D Prozess
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IFC, Open BIM
Verwalteter  S+D Prozess 4th
(über Kollisionsprüfung)
BIM4u
Landschaftsplanung
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ICE-Session

© nasa.gov
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Neubau - Vector Regensburgor Regensburg
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Analyse

Soll-Situation aus Sicht der 
Gesamtkoordination

BIM Planungsprozess

Initialisierung

Kapazitätsplanung
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Analoger Parallelprozess

BIM Planung
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Initialisierung
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Erfolgsfaktoren

- Schwerpunkt BIM Initialisierung
- Ressourcenzuordnung prüfen
- eigene Anforderungen definieren
- permanente Überprüfung der Umsetzung
- Durchhaltevermögen, Gesamtheitliche Bewertung
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Qualitäts- und Terminsicherstellung
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Datenbank

WEITERVERWENDENPRÜFEN, ZUSAMMENFÜHREN, AUFINFORMIERENEINGABE

Fachmodell Architektur

Fachmodell TGA

Fachmodell Bauphysik und weitere

D t b k

BIM-FACHMODELLE BIM-KOORDINATINSMODELL NATIVES FORMAT, DATENBANK

…

Austausch der Informationen
zwischen den

Fachbereichen
(auch Beteiligte ohne eigenes BIM-Modell)
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Perseveranz, die
Beharrlichkeit, Ausdauer 
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