LUCAS-NULLE

Lernen Sie interaktiv die Wirkungs- und Funktions-
weise moderner Fahrstabilisierungssysteme ken-
nen.




lhre Vorteile

Kompaktes Laborsystem

Die Experimentierhardware arbeitet interaktiv mit der Lernsoftware zu-
sammen und vermittelt anschaulich das Zusammenspiel zwischen Aktoren

und Sensoren der verschiedenen Stabilisierungssysteme: ABS — ASR
und ESP. Verandern Sie den Fahrbahnzustand, die Geschwindigkeit,
den Lenkwinkel oder Uber- oder Untersteuern Sie - das System re-
gelt realistisch nach. Radgeschwindigkeitsanzeigen libermitteln Ih-
nen optisch zusammen mit den vier Radern den Systemeingriff.
Interaktives Experimentieren

Verstellen Sie verschiedene Parameter um die Wirkungsweise der
Systeme experimentell zu erkunden.

- Fahrzeuggeschwindigkeit

- Aufgebrachter Bremsdruck

- Eingestellter Lenkwinkel

- Fahrbahnbelag einstellen links und /oder rechts getrennt

(trockene, nasse oder glatte Fahrbahn)
- Ubersteuern
- Untersteuern
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Spannungsmessungen im System erlauben
das tiefgriindige Festigen der theoretisch

erlernten Grundlagen.
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Physikalische Grundlagen werden anhand
von Animationen und Grafiken didaktisch

aufbereitet.

UniTrain-lI Kurs SO 4204-6W



Fehlersimulation
Schalten Sie verschiedene Fehler im System auf, um |hr Wissen zu festigen
und eine schnelle und sorgsame Reparatur an Fahrstabilisierungssysteme
vornehmen zu kénnen. Die Fehler konnen Uber die Software eingeschaltet
werden.

Softwaregestiitzte Lernumgebung
Die Lernumgebung deckt alle Themen des ABS/ASR/ESP
ab. Wirkungsweisen werden mit Hilfe von Animationen
und Bildern eindrucksvoll verdeutlicht. Das erlernte Wis-
sen wird durch Wissenstest standig Gberprift.

Lerninhalte
- Grundlagen der Fahrphysik
- Aufbau von Bremsanlagen
- Bremskreisaufteilung
- Funktion des Anti-Blockier-System
- Funktion der Anti-Schlupf-Regelung
- Funktion des elektronischen-Stabilisierungs-
Lenkwinkel liber CAN system
- Aufbau und Funktion des Gierratensensors
- Aufbau und Funktion des Lenkwinkelsensors
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Reifen
Lernen Sie anhand des Kammschen Krei- Die interaktive Kurssoftware zeigt
ses die Ubertragungskrifte der Reifen ken- den Aufbau und die Wirkungsweise
nen. modernster Fahrstabilisierungssyste-

me. Wissenstest festigen das Wissen
durch direkte Riickmeldung.
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