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4/3-Regel-Wegeventile Eocatoaos >
direktgesteuert, mit integrierter
Ansteuerelektronik (OBE)

Typ 4WRSE

HAD5279

NenngréBe 6 und 10

Gerateserie 3X

Maximaler Betriebsdruck 315 bar
Maximaler Volumenstrom 180 I/min

Typ 4WRSE 6 -...-3X/... mit Typ 4WRSE 10 -..-3X/... mit
integrierter Ansteuerelekironik (OBE) integrierter Ansteuerelektronik (OBE)
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Bestellangaben
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Typ 4WRSE | RD 29067/11.05

T T T
4WRS| E —3X/G24|Ko/ |V | ~
integrierte weitere Angaben
Ansteuerelektronik (OBE) =E im Klartext
ohne Hilse = ohne Bez. Dichtungswerkstoff
NenngréBe 6 = 6 V= . FKM-Dichtungen,
NenngroBe 10 =10 geeignet fir Mineraldle
(HL, HLP) nach DIN 51524
Kolbensymbole . und Phosphorsdure-Ester
al0|Db (HFD-R)
= Schnittstelle
der Ansteuerelektronik
>< TORTORPIF >< O V. V1- Al = SoIIwerteingang.ﬂOV
NOKEIOK] Ok Ok ’ F1= Sollwerteingang
4...20 mA
IR Tk F WOk —Q2- Elektrischer Anschluss
>< -r\\ 1|-_' i >< -.If_' KO = mit Geratestecker nach
. ] DIN EN 175201-804
bei Symbol V1 _ ohne Leitungsdose
P—A: gy B-T: qy/2 Leitungsdose — separate Bestellung
P—B: q,/2 A—T: gy siehe Seite 5
bei Symbglg2A-i BT Versorgungsspannung der
) v v Ansteuerelektronik
P—B: q,/3 A—T: gy G24 = 24 V Gleichspannung
Hinweis: _ - )
Bei den Kolben V und V1 besteht eine 3X = _ Geréteserie 30 ... 39
Uberdeckung von =1,0 % ... +1,0 %. (30 ... 39: unverandirte F;]llnbau— uBnc)i
nschlussmaBe
Seite des induktiven Wegaufnehmers : : :
Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz
NenngroBe 6
\/W —AI—IB— VV\I 04 = 4 I/min (nur fir Symbol V)
10= 10 I/min
a|> a|o|b SZ b = ohne Bez. 20 = 20 l/min
' P T ! (Standard) 35= 35 I/min
NenngréBe 10
W —ALLE W, 25 = 25 I/min
50 = 50 I/min
0 b
a S?‘ 2 ) b =c 80 = 75 I/min
P T
Symbole

Typ 4WRSE..V (Standard)

‘/W A B

o[l
alD O

P T

Typ 4WRSE..VC

W—ALE W
)0(—)0(
a MO b
\ T
Pl IT
Typ 4WRSE..Q2C
W—ALE W
O]
a T 4 b
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Hydraulics | Bosch Rexroth AG

Vorzugstypen

NG6 NG10

Typ Material-Nummer Typ Material-Nummer
4WRSE 6 V04-3X/G24K0/A1V R900938307 4WRSE 10 Q2-50-3X/G24K0/A1V | R900916872
4WRSE 6 V1-10-3X/G24K0/A1V R900909078 4WRSE 10 V1-80-3X/G24K0/A1V | R900556812
4WRSE 6 V1-20-3X/G24K0/A1V | R900906155 4WRSE 10 V1-25-3X/G24K0/A1V | R900922997
4WRSE 6 V1-35-3X/G24K0/A1V R900904794 4WRSE 10 V1-50-3X/G24K0/A1V | R900579140
4AWRSE 6 V10-3X/G24K0/A1V R900558830 4WRSE 10 V25-3X/G24K0/A1V R900579637
4WRSE 6 V20-3X/G24KO0/A1V R900576060 4WRSE 10 V50-3X/G24K0/A1V R900579943
4WRSE 6 V35-3X/G24KO0/A1V R900579447 4WRSE 10 V80-3X/G24KO0/A1V R900579286

Funktion, Schnitt

Die 4/3-Regel-Wegeventile sind als direktgesteuerte Geréte in
Plattenbauweise konzipiert. Die Betatigung erfolgt durch Re-
gelmagnete. Die Ansteuerung der Magnete erfolgt durch die in-

tegrierte Ansteuerelektronik (OBE).

Aufbau:

Das Ventil besteht im wesentlichen aus:

— Geh4iuse (1) mit Anschlussflache

— Steuerkolben (2) mit Druckfedern (3 und 4)

— Magnete (5 und 6)

— Wegaufnehmer (7)

— integrierter Ansteuerelektronik (OBE) (8)

- tiber Pg9-Deckel zugéngliche Nullpunktverstellung (9)

Typ 4WRSE 10 V...
7 9 8

= =

I~
—
[

Funktionsbeschreibung:

— bei unbetitigten Magneten (5 und 6), Mittelstellung
des Steuerkolbens (2) durch Druckfedern (3 und 4)

- Direktbetétigung des Steuerkolbens (2) durch Erregung
eines Regelmagneten

z.B. Ansteuerung Magnet "b" (6)

e Verschiebung des Steuerkolbens (2) nach links
proportional zum elektrischen Eingangssignal

e  Verbindungvon P - Aund B — T uber
blendenartige Querschnitte mit linearer
Durchflusscharakteristik

— Abschalten des Magneten (6)
Steuerkolben (2) wird durch Druckfeder (3) wieder in Mittel-
stellung gebracht

In unbetatigtem Zustand wird der Steuerkolben (2) durch die
Ruckstellfedern der Magnete in einer mechanischen Mittel-
stellung gehalten. Diese entspricht bei den Kolbensymbolen
»V*“und ,Q" nicht der hydraulischen Mittelstellung!

Bei SchlieBung des elektrischen Ventilregelkreises wird der
Steuerkolben (2) in hydraulischer Mittellage positioniert.

(9]
w
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Technische Daten (Bei Geriteeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

allgemein
NenngroBen NGé NG10
Masse kg 3,0 73
Einbaulage beliebig, vorzugsweise waagerecht
Umgebungstemperaturbereich °C -20 ... +50
Lagetemperaturbereich °C -20... +80
hydraulisch (gemessen mit HLP46, 9, =40 °C £ 5 °C und p = 100 bar)
Betriebsdruck Anschluss P, A, B bar bis 315 bis 315
Anschluss T bar bis 315 bis 315
Nennvolumenstrom q,, . £10 % bei Ap =10 bar [/min 4 25
10 50
(Ap = Ventildruckdifferenz) 20 75
35 -
max. zul. Volumenstrom [/min 80 180

Druckflussigkeit

Mineralél (HL, HLP) nach DIN 51524 und Phosphorséure-
Ester (HFD-R), weitere Druckfliissigkeiten auf Anfrage

Druckfliissigkeitstemperaturbereich °C -20 ... +80
Viskositatsbereich mm?2/s 20 ... 380, vorzugsweise 30 ... 46
Maximal zulassiger Verschmutzungsgrad der
Druckfliissigkeit Reinheitsklasse nach ISO 4406 (c) Klasse 18/16/13 ¥
Hysterese % <0,05
Umkehrspanne % <0,03
Ansprechempfindlichkeit % <0,03
Nullpunktabgleich % <1
Nullpunktverschiebung bei Anderung von: NGé NG10
Druckflussigkeitstemperatur %/10 K <01 <0/
Betriebsdruck %/100 bar <055 <0,3

elektrisch
Betriebsspannung Nennwert (Grenzen) VDC | 24 (19,4 ... 35)
Stromaufnahme NG6 A | max. 2 Impulslast: 4 A

NG10 A | max. 2,8 Impulslast: 4 A
Schnittstelle LA1" Sollwertsignal V | £10, R, >50 kQ

Istwertsignal V| £10 loy=2 mA
Schnittstelle ,F1* Sollwertsignal mA|4..20 R >100Q

Istwertsignal mA |4 ...20 max. Biirdenwiderstand 500 Q
Einschaltdauer % | 100
Spulentemperatur ¥ °C | bis 150

Schutzart des Ventils nach EN 60529

IP 65 mit korrekt montierter und verriegelter Leitungsdose

1) Auf Grund der auftretenden Oberflachentemperaturen der Magnetspulen, sind die europdischen Normen EN 563 und

EN 982 zu beachten!

D@: Hinweis: Angaben zur Umweltsimulationspriifung fiir die Bereiche EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit), Klima und
mechanische Belastung siehe RD 29067-U (Erklarung zur Umweltvertraglichkeit).



RD 29067/11.05 | Typ 4WRSE Hydraulics | Bosch Rexroth AG 5/14

Elektrischer Anschluss

Geratesteckerbelegung Kontakt Signal
Schnittstelle A1 Schnittstelle F1
A 24VDC (19,4 ... 35 VDC), /. =2 A (NG6), /| . = 2,8 A (NG10), Impulslast: 4 A
Versorgungsspannung
B oV
Bezugspotenzial Istwert C Bezugspotenzial fiir Kontakt F, Bezugspotenzial fur Kontakt F

auf der Steuerungsseite (sternférmig)
mit L verbinden

+10V, R, > 50 kQ 4..20mA, R, >100 Q

Sollwertsignal -
Bezugspotenzial fiir Kontakt D

Istwert F +10V 4 ... 20 mA,

Lo =2mA max. Burdenwiderstand 500 Q
Schutzleiter PE mit Kiihlkérper und Ventilgehduse verbunden
Sollwert: Positiver Sollwert an D (Schnittstelle A1) bzw. 12 ... 20 mA (Schnittstelle F1) und Bezugspotenzial an E

bewirkt Volumenstromvon P - Aund B > T.
Negativer Sollwert an D (Schnittstelle A1) bzw. 12 ... 4 mA (Schnittstelle F1) und Bezugspotenzial an E
bewirkt Volumenstromvon P - Bund A > T.

Istwert: Schnittstelle A1:  Positives Signal an F und Bezugspotenzial an C bedeutet Volumenstrom von P — A.
Schnittstelle F1: 12 ... 20 mA bedeutet Volumenstrom von P — A.

Anschlussleitung:  Empfehlung: - bis 25 m Leitungslange: Typ LiYCY 7 x 0,75 mm?
— bis 50 m Leitungslange: Typ LiYCY 7 x 1,0 mm?
AuBendurchmesser 6,5 ... 11 mm bzw. 8 ... 13,5 mm
Schirm nur auf der Versorgungsseite auf L legen.

Leitungsdosen

91

. . 4 f
Leitungsdose (Ausfiihrung Kunststoff) E%%ﬁ EEEEE
B hE

nach DIN EN 175201-804 Cinedl pad —
Conedl b

separate Bestellung, T EREE 1 T M=

. &

Material-Nr. R900021267 E:E:E P —
L

"
+,

e

[r
b
ki

B

{
@6,5...011 P

Leitungsdose (Ausfiihrung Metall)
nach DIN EN 175201-804

separate Bestellung,
Material-Nr. R900223890

08...013,5
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Integrierte Ansteuerelektronik (OBE)

Blockschaltbild / Anschlussbelegung der integrierten Ansteuerelektronik (OBE)
Schnittstelle A1

| Schnittstelle | Integrierte Ansteuerelektronik (OBE) | Ventil
Seite des induktiven Wegaufnehmers
Standard “«c"
D ' Differenzverstarker |
Sollwert rC | Al |B Al IB
., UDE E : G
Bezugspotenzial HC [ 3) a aloln ol s alol|nb 4y
N 1 T ]’ 1 !
9 |
U A —
i) )
F
Istwert v HC [ | spannungs- l
FC ;
Bezugspotenzial 2 ]:{ S| erkennung || togic |
A ' ]
Versorgungs- 24 V—{ = 4’ |
spannung 0vV—t B I Wegaufnehmer Wegaufnehmer
Oszillator :
Demodulator - -
| Z| . —
Schutzleiter © —1 BE ) T
|_ Empfindlichkeit  Nullpunkt 9 |
Schnittstelle F1
| Schnittstelle | Integrierte Ansteuerelektronik (OBE) | Ventil
Seite des induktiven Wegaufnehmers
Standard “c"
D Differenzverstarker |
Sollwert — L™ . Al | Al | S
Bezugspotenzial ——f E 3) A aloln o a aloln Qb
p— i T i 1 T
Istwert 3) |
| 1 — -
i E Unter- Verriegelung T |
Istwert - C spannungs- Logik .
Bezugspotenzial L [ erkennung |
Versorgungs- 24V—L é- Kabelbruchel’kennung |
spannung 0V—It B Wegaufnehmer I Wegaufnehmer Wegaufnehmer
Oszillator.
| Demodulator ::I ::I
b | ﬁ - o
Schutzleiter —1I X .
|_ Empfindlichkeit ~ Nullpunkt ¥ ]
Hinweis:
Uber eine Ansteuerelektronik herausgefiihrte elektrische " Anschluss PE ist mit Kiihlkérper und Ventilgehzuse
Signale (z.B. Istwert) diirfen nicht fiir das Abschalten verbunden

von sicherheitsrelevanten Maschinenfunktionen benutzt
werden! (Siehe hierzu auch Europédische Norm EN 982,
"Sicherheitstechnische Anforderungen an fluidtechnische
Anlagen und Bauteile — Hydraulik) 4 Nullpunkt extern einstellbar

2 Pin C auf der Steuerungsseite mit L verbinden
3) Endstufe stromgeregelt



RD 29067/11.05 | Typ 4WRSE Hydraulics | Bosch Rexroth AG 714

Kennlinien (gemessen mit HLP46, 05, = 40 °C £ 5 °C)

Druck-Signal-Kennlinien (V-Kolben) ps = 100 bar

NG6 NG10
Typ 4AWRSE6 V... Typ 4AWRSE 10 V...
100 F » > 100 /// >
7
80 /,:/ 7 80 X Vi
/ /
60 ¥ // 7 60 /// //
! 20 /9 ! 20 /7
g [/ g /A
c £ v
5 -2 -1 { +1 +2 o It -2 -1 ,l +1 +2 +3
I 7 F|e 7
vy a -20 7 -20
! Afl ! val/B B
yau's )
/ -4 -40
y.d / / 0 ,/ /// I
/ I /
—60 -60
/< 1/ RAWA |
// l/ Il _80 s 4 / _80|
/" / ,1’ ~ ’ / I
< -100 -100
« Sollwert Ug in % — < Sollwert U, in % —
typischer Leckvolumenstrom
NG6 NG10
Typ 4WRSE 6 V.35... Typ 4WRSE 10 V.80...
2 7 5
/ s
/ -
1 7 14 //
£ / £ 7
= 4 7 7
£ / P = /
£ 7 e £3
g 1 / // g //
2 7 5 ’ A
GEJ // S 2 d 7
7 =
T:: // - L % e T
-— - -—
zg // / - =T % 1 /// ~ = -
o -—
/ - P =t
Z= , ==
0 50 100 150 200 210 250 300 315 0 50 100 150 200 210 250 300 315

Betriebsdruck in bar — Betriebsdruck in bar —
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Kennlinien NG6 (gemessen mit HLP46, 05, = 40 °C = 5 °C)

typische Volumenstromkennlinie (V, V1- Kolben)
bei 10 bar Ventildruckdifferenz oder 5 bar pro Steuerkante

100
80 /
T 1 = Nennvolumenstrom 35 I/min
=3 7, 2 = Nennvolumenstrom 10 I/min
é 60 / Kolben ... 20 liegt zwischen den Kennlinien 1 und 2
[e]
@
5
e 40
=
S
20 /
\ 0./ 25 50 75 100
T Sollwert in % —
l/’
/ \ Nulldurchgang je nach Serienstreuung

/ Ventiltiberdeckung =1 % ... +1 %

typische Volumenstromkennlinie (02- Kolben)
bei 10 bar Ventildruckdifferenz oder 5 bar pro Steuerkante

Toleranzbereich der mechanischen Nullstellung

100 \\
% N AT pd
N 81 4~/

60 \ ,/ //
\ '/ / P—>A
% AN e /

\ // 4

N IANET ) ¢

| IN

. N KA

-100 -80 -60 -40 -20 O\J/ 20 40 60 80 100

-15 7,5
Sollwert in % —

/

Volumenstrom in % —
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Kennlinien NG10 (gemessen mit HLP46, ¥ = 40 °C = 5 °C)

typische Volumenstromkennlinie (V, V1- Kolben)
bei 10 bar Ventildruckdifferenz oder 5 bar pro Steuerkante

100

80 /

T 1 1 = Nennvolumenstrom 75 I/min
X 2 2 = Nennvolumenstrom 25 I/min
E 60 / Kolben ... 50 liegt zwischen den Kennlinien 1 und 2
S /
®
5 1o /|
5 /
=2
S /

20 /

16- /(//

T 50 75 100

0
— Sollwert in % —

(
N
I/’

typische Volumenstromkennlinie (Q2- Kolben)
bei 10 bar Ventildruckdifferenz oder 5 bar pro Steuerkante

Toleranzbereich der mechanischen Nullstellung

100 AN

" \A—)T pd

N\ 81 /]

60 N\ ) //

N\ '/ /[ PoA

40 AN // //
RN

NS

. N KA

-100 -8 -60 -40 -20 5] 20 a0 6 8 100

-15 7,5
Sollwert in % —

/

Volumenstrom in % —
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Kennlinien NG6 (gemessen mit HLP46, 05, = 40 °C £ 5 °C)

Ubergangsfunktion bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen
Signaldnderung in %

100 0-100 gemessen bei:
ps =10 bar
= 2
75 0-75 v =46 mm?/s
\ $=40°C
T \
&
c 50 0-50
2 \
=]
§ \
AN
0 20 40 0 10 20 30 40
Zeit in ms —
Frequenzgang-Kennlinien
10 -360 gemessen bei:
1 5 pg =10 bar
m v =46 mm?/s
. L 20 1 9=40°C
@ _5 S NN f=
IS P K =
s AN Y /A 2
£ -10 ~ -180 <
5] \\ / 6/ \ 3
€ 15 {2 2
o - 7
S /// \:// \‘ _&(@
-2 - > \"~ 90 o
€ // PLd \ — — — - Signal *10%
< -25 R . +oF 0
et ¥ \ — .- Signal $25%
-30 0 —— Signal £100 %
1,5 3 10 20 30 50 100 200

Frequenz in Hz —

Volumenstrom-Lastfunktion bei max. Ventiléffnung (Toleranz £10%)

gg | \| Leistungsgrenze
60 \‘38 l/ = /
50
/
40 = /,/
/ /4Q A
1 30
£ / / \\‘\Q
£ 20 //
£
e
g /
5
§
o 10 —
2 8
7
6
5 // \IQA
) //
3
10 20 50 100 200

Ventildruckdifferenz in bar —
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Kennlinien NG10 (gemessen mit HLP46, ¥ = 40 °C = 5 °C)

11114

Ubergangsfunktion bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen

Hub in % —

Amplitudenverhéltnis in dB —

Signalanderung in %
00

100 B gemessen bei:
/ ps = 10 bar
— 2
75 - 0-75 v =46 mm?/s
\ 9=40°C
50 0-50
25 — 0-25 \\\
DN
0 20 40 0 20 40
Zeitin ms —
Frequenzgang-Kennlinien
10 -360 _
gemessen bei:
5 pg =10 bar
0 = -270 4 v =46 mm?%/s
; \\ BRNER: ° 9=140°C
- AN .\ \ 4 %
-10 s -180 £
/8 :
-15 [}
A YIAY g
-20 = -9 &
21\ \
// AN
=25 =T \ \ — — — = Signal 10 %
_30 = = \ Ao —-—-=- Signal *25%
15 3 10 20 30 50 100 200 — Signal £100 %

Frequenz in Hz —

Volumenstrom-Lastfunktion bei max. Ventil6ffnung (Toleranz £10%)

Volumenstrom in I/min —

300

200
180

100

50

20

10

Leistungsgrenze

strombegrenzung

gy =180 I/min

10

20

50
Ventildruckdifferenz in bar —

100

200

- — — empfohlene Volumen-
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Gerateabmessungen NG6 (NennmalBe in mm)
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Typ 4WRSE 6 ... (Standard)

I E

129

(S2 BN )]

- N S

W

Typ 4AWRSE6 C...

22
34

Anschlussplatten nach Datenblatt RD 45052 und

Ventilgehduse

Regelmagnet "a"
mit induktivem
Wegaufnehmer

Regelmagnet "b"

Regelmagnet "b"
mit induktivem
Wegaufnehmer

Regelmagnet "a"

Leitungsdose nach
DIN EN 175201-804
(separate Bestellung, siehe Seite 5)

Platzbedarf zum Entfernen

der Leitungsdose

zusétzlicher Platzbedarf fiir
Biegeradius der Anschlussleitung

Typschild

R-Ring 9,81 x 1,5 x 1,78
(Anschluss P, A, B, T)

129

22

Bearbeitete Ventilauflageflache,
Lage der Anschliisse nach DIN 24340 Form A6
und ISO 4401-03-02-0-94 ohne Fixierbohrung

vy

47

Ventilbefestigungsschrauben miissen gesondert bestellt
werden.
Anschlussplatten: G 341/01 (G1/4)
G 342/01 (G3/8)
G 502/01 (G1/2)

[7710,01/100mm

Rmax 4

Erforderliche Oberflichengiite
des Gegenstiickes

4 Zylinderschrauben ISO 4762 — M5x30-10.9-flZn-240h-L
(Reibungszahl ges. = 0,09 bis 0,14)
Anziehdrehmoment M, =7 Nm £ 10%

Material-Nr. R913000316 (separate Bestellung)
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Gerateabmessungen NG10 (NennmaBe in mm)

Typ 4WRSE 10 ... (Standard)

A

(=)}

(9]

N A

2.2

153

161 54 102
317

2.1 1 8
40 _ 15 91
B

Y
A

r
A

A
1A

Typ 4WRSE 10C...

3.2

1 Ventilgehduse

153

21 Regelmagnet "a"
mit induktivem
Wegaufnehmer a

2.2 Regelmagnet "b" * .

3.1 Regelmagnet "b"
mit induktivem
Wegaufnehmer

30

102 161

3.2 Regelmagnet "a"

A

A

Leitungsdose nach
DIN EN 175201-804
(separate Bestellung, siehe Seite 5)

9 3.1

13

5 Platzbedarf zum Entfernen
der Leitungsdose

[7710,01/100mm

Rmax 4

-l

5+0,2

6 zusatzlicher Platzbedarf fiir
Biegeradius der Anschlussleitung

7 Typschild
8 R-Ring 13,0x1,6x2,0 !
(Anschluss A, B, P, T)

9 Bearbeitete Ventilauflageflache,
Lage der Anschliisse nach DIN 24340 Form A10
und ISO 4401-05-04-0-94

72
32

Erforderliche Oberflachengiite
des Gegenstiickes

Anschlussplatten nach Datenblatt RD 45054 und 4 Zylinderschrauben ISO 4762 — M6x40-10.9-flZn-240h-L
Ventilbefestigungsschrauben miissen gesondert bestellt (Reibungszahl ges. = 0,09 bis 0,14)

werden. Anziehdrehmoment M, = 12,5 Nm + 10%
Anschlussplatten: G 66/01 (G3/8) Material-Nr. R913000058 (separate Bestellung)

G 67/01 (G1/2)
G 534/01 (G3/4)



14/14  Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Notizen

Typ 4WRSE | RD 29067/11.05

Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum EisengieBer 1

97816 Lohr am Main, Germany
Telefon +49 (0) 93 52 / 18-0
Telefax +49 (0) 93 52 / 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Alle Rechte bei Bosch Rexroth AG, auch fiir den Fall von Schutz-
rechtsanmeldungen. Jede Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und Weiterga-
berecht, bei uns.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung. Eine
Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung fiir einen
bestimmten Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht abgeleitet
werden. Die Angaben entbinden den Verwender nicht von eigenen Beur-
teilungen und Priifungen. Es ist zu beachten, dass unsere Produkte einem
nattirlichen VerschleiB- und Alterungsprozess unterliegen.



	Merkmale
	Bestellangaben
	Symbole
	Vorzugstypen
	Funktion, Schnitt
	Technische Daten
	Elektrischer Anschluss
	Integrierte Ansteuerelektronik (OBE)
	Kennlinien
	Geräteabmessungen NG6
	Geräteabmessungen NG10



