Frihere Ausgabe: 5.95 Entwurf

Zu beziehen durch Beuth Verlag GmbH, 10772 Berlin — Alie Rechte vorbehalten © Verein Deutscher Ingenieure, Diisseldorf 1996

VDI-RICHTLINIEN

ICS 21.200 November 1996
VEREIN Matrizenrechnung VDI 2739
DEUTSCHER Technische Anwendungsbeispiele
INGENIEURE gsbeisp Blatt 3

Matrix algebra

Examples of technical applications
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